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Kompaktowa wersja instrukcji obstugi dotyczy przewazajqcej czesci typowych zastosowan.
Niniejsza dokumentacja dotyczy przeksztattnikow z oprogramowaniem w wersji 1.0 oraz 1.1.
Pozostate bardziej szczegétowe informacje mozna znalez¢ w Instrukcji obstugi i w Liscie parametrow.

Ostrzezenia, instrukcje bezpieczenstwa i wskazowki

Nastepujace ostrzezenia, instrukcje bezpieczenstwa i wskazéwki sg przewidziane dla bezpieczenstwa
uzytkownika oraz jako srodki ostroznosci dla unikniecia uszkodzen produktu lub czesci podtaczonych
do maszyny.

Specyficzne ostrzezenia, instrukcje bezpieczenstwa i wskazowki, ktére obowigzujg dla okreslonych
czynno$ci, znajdujg sie na poczatku danego rozdziatu. Nalezy uwaznie przeczytac te informacje,
poniewaz stuzg one dla Panstwa osobistego bezpieczenstwa i pomagajg w wydtuzeniu zywotnosci
przeksztattnikow SINAMICS G110 i przytagczonych do nich urzadzenh.

OSTRZEZENIE

> W niniejszym urzadzeniu wystepujg niebezpieczne napiecia i steruje ono wirujagcymi czesciami
mechanicznymi, ktére réwniez sg niebezpieczne. Przy nieprzestrzeganiu tego ostrzezenia, lub
postepowaniu niezgodnym ze wskazdéwkami zawartymi w tej instrukcji, moze nastgpi¢ smierc,
ciezkie obrazenia ciata lub znaczne szkody materialne.

» Tylko odpowiednio wykwalifikowany personel moze pracowaé przy tym urzgadzeniu. Personel ten
musi by¢ gruntownie zaznajomiony ze wszystkimi zawartymi w tej instrukcji wskazowkami
bezpieczenstwa, warunkami i sposobem instalacji i pracy urzgdzenia oraz srodkami utrzymania
urzadzenia w nalezytym stanie. Prawidtowa i bezpieczna praca urzadzenia zalezy od
prawidtowego transportu, instalacji, obstugi i konserwacji.

» Obwadd posredni wszystkich urzadzen SINAMICS pozostaje pod niebezpiecznym napieciem
jeszcze przez 5 minut po wytgczeniu zasilania. Dlatego przed rozpoczeciem wykonywania prac
przy urzadzeniach SINAMICS nalezy odczekac¢ 5 minut po wytaczeniu zasilania przeksztattnika.

» Zaciski sieciowe, silnikowe i obwodu posredniego pozostajg pod niebezpiecznym napieciem
rowniez wtedy, gdy przeksztattnik nie pracuje; przed rozpoczeciem prac instalacyjnych odczeka¢ 5
minut po odtgczeniu zasilania urzadzenia dla roztadowania kondensatoréw obwodu pos$redniego.

> Przeksztaltnik musi by¢ zawsze uziemiony. Brak odpowiedniego uziemienia moze prowadzi¢ do
zniszczenia przeksztaitnika i powstania niebezpiecznych dla cztowieka napie¢. To samo
obowigzuje rowniez przy pracy w sieciach nieuziemionych.

» Podczas tadowania do przeksztattnika zestawu parametréw przey pomocy panela obstugi BOP lub
programu uruchomieniowego STARTER moze dojs¢ do chwilowego ustawienia/skasowania stanu
wyjscia binarnego. Przedzatadowaniem parametréw do przeksztattnika nalezy koniecznie
zapewnic¢, ze ewentualnie zawieszone obcigzenia sg zabezpieczone np. przez zewnetrzne
hamulce albo, Zze obcigzenie jest spuszczone na podtoze i zabezpieczone.

WSKAZOWKA

»  Urzadzenie oferuje wewnetrzng ochrone silnika przed przecigzeniem wg UL508C, Rozdziat 4.2.
Patrz P0610 (poziom dostepu 3) i P0335. Ochrona silnika przed przecigzeniem moze by¢
rébwniez zapewniona przez zewnetrzny czujnik PTC podtaczany do wejscia binarnego.

»  Urzadzenie to moze by¢ stosowane w sieciach, ktére przy maksymalnym napieciu 230 V
dostarczajg prad symetryczny najwyzej 10 000 A (wart. skut.), jesli jest ono chronione przez
bezpieczniki typu H lub K, lub tez przez wylacznik mocy albo przez wytacznik silnikowy.

»  Stosowac tylko przewody miedziane Klasy 1 75 °C o przekrojach podanych w instrukcji obstugi.

»  Przed rozpoczeciem prac instalacyjnych i uruchomieniowych nalezy uwaznie przeczytac
wszystkie instrukcje bezpieczenstwa i ostrzezenia oraz naklejki ostrzegawcze na urzadzeniu.

» Maksymalna dopuszczalna temperatura otoczenia pracy wynosi zaleznie od typu przeksztattnika
40 lub 50 °C (patrz rozdz. 7).

»  Przestrzega¢ utrzymywania naklejek ostrzegawczych w stanie czytelnym, a brakujace lub
uszkodzone naklejki ostrzegawcze wymieni¢ na nowe.
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1 Instalacja mechaniczna

1.1 Odstepy montazowe

Przeksztattniki mogg by¢é montowane w poziomie jeden obok drugiego. Przy montazu przeksztattnikdw
w pionie jeden nad drugim nalezy zachowa¢ odstep 100 mm.

| te===l

Wielkos¢ obudowy A
Wielkos¢ obudowy B
Wielkos¢ obudowy C

Tylko dla wykonania
z ptaskim radiatorem

Boczna sciana obudowy szafy
Boczna sciana obudowy szafy

15 mm

0 mm

15 mm
i
A]

30 mm
o L

1.2 Wymiary montazowe

Wielkosé Rozstaw otworow Momenty dokrecania
H w Sruby Moment dokr.
[mm] [mm] [Nm]
A 140 79 2 x M4 25
B 135 127 4 x M4
C 140 170 4 x M5 4,0
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2 Instalacja elektryczna

21 Przylacza silowe

| PE, Wielkos¢ A Wielkos¢ B, C
L1, L2IN
= @IE&”_I Przylacze zasilania = EE‘@L
FE L L FE L LiN
U Vv W PE
LED D|®| @| @ Przytacze silnika @H@H@H@

/DC+, DC # e o™
A { (I % @ @ |@\ Przytacze DC+/DC-

i

2.2 Zaciski sterownicze

L
k a & o "I' A |
Zacisk | Oznaczenie Funkcja
1 DOUT- Wyjscie binarne (-)
2 DOUT+ Wyjscie binarne (+)
3 DINO Wejscie binarne 0
4 DIN1 Wejscie binarne 1
5 DIN2 Wejscie binarne 2
6 - Wyijscie +24 V / max. 50 mA
7 - Wyjscie 0 V
Wariant: analogowy USsS
8 - Wyjscie +10 V RS485 P+
9 ADC1 Wej. analogowe | RS485 N-
10 - Wyjscie 0 V
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2.3 Schemat blokowy

Opcjonalny panel obstugi (BOP)

-BHAHA,

1AC 200V do 240V

@ [ [ (4] PE
®E [ ¥ '
H Bezpiecznik
_____ — — - ———— e e —_—)— .
i_ PE [L1,L2/N |
' : |
Wariant analogowy | I
Wejscie analogowe: —+10V/.8 |
0do 10V | i
ADC1+l 9 [L ADC1+lg (B8] |A :> i
.Lﬁ b L 247ka T D |
T . | I
! 0Vi1o 0V ,.10 i
1 | e i
Wariant USS : _________________________ 4 |
P+ 8 O A _H !
. DQ |
Zigcze szeregowe | 0ad| |RS485 |
N- 9 s B +——oDcH
"""""""""""""""""""""" ' 60 | Terminacja o DC-
= CPU Hz magistralll* . |
biici b | max. 30V 000 i !
| ejécia biname | HEE. 5Tk |
D|N0¢' 3 DINO A3 50| OFF |
DIN14 DIN1 |4 T > Hz |
D|N2i5 lub DIN2 .5 5G |
+ !
; I
24V | ~6 (max. >
- L7 17 24V 2o may |
o——0V ACl i
| i
2
DOUT+
Wyijécie binarne 24V DC 50 mA. i :j.::jg <:> .
DOUT- |
| |
| |
| '
e PELUVW |
*RS485 E|
Wejscie analogowe moze byé uzywane
jako dodatkowe wejécie binarne (DIN3),
jak pokazano ponizej.
DIN31 9 DIN3! Q
L 24V | lub i
) ovV.7 24V!6
i i
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3 Ustawienia fabryczne

Przeksztattniki SINAMICS G110 sg dostarczane z okreslonymi (fabrycznymi) ustawieniami
parametrow. Dzieki temu nie wymagajg one parametryzaciji i sg gotowe do pracy juz po zainstalowaniu.

Ponizej przedstawiono wazniejsze ustawienia fabryczne:

» Przeksztaltniki sg przystosowane do pracy ze standardowymi silnikami 4-biegunowymi
(ns=1500 obr./min ) firmy Siemens o tej samej mocy znamionowej, co przeksztattnik.

» Sygnaly sterujgce (np. START/STOP) podawane sg przez wejscia
binarne (wariant analogowy) lub przez port RS485 (wariant USS).

» Sterowanie predkosci silnika odbywa sie przez potencjometr dotgczony
do wejécia analogowego (wariant analogowy) lub przez port RS485 (wariant USS).

» Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi 50 Hz.

» Czas przyspieszania / czas hamowania wynosi 10 s.

Natomiast w przypadkach, gdy:

o dane znamionowe uzywanego przez Panstwa silnika (moc, napiecie, prad, predkosc
obrotowa, czestotliwos¢) sg inne od wartosci zapisanych w przeksztattniku

. wymagana jest zmiana innych ustawien
(np. zmiana sposobu sterowania lub czasu przyspieszania)

nalezy zapoznac sie z rozdziatem ,Uruchamianie”.

3.1 Ustawienia fabryczne dla wariantu z wejsciem analogowym

Opis Zaciski Parametr Funkcja
Zrédto sygnatéw 3,4,5 P0O700 =2 | Wejscia binarne
sterujgcych
Zrédto zadawania 9 P1000 =2 | Wejscie analogowe
predkosci silnika
Wejscie binarne 0 3 P0701 =1 ZAL /WYL (start / stop)
Wejscie binarne 1 4 P0702 =12 | Zmiana kierunku (¥ ¥)
Wejscie binarne 2 5 P0703 =9 | Kwitowanie btedu
Sterowanie 2- lub - P0727=0 Standardowy sposéb sterowania firmy
3-przewodowe Siemens
1 2 3 4 5 6 7
DOUT-||DOUT+|| DINO || DIN1 || DIN2 | +24V ov
ZALWYE ¢y Kwitowanie >= 4.7 kOhm

btedow Zadawanie
czestotliwosci
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3.2 Ustawienia fabryczne dla wariantu USS z portem szeregowym RS485

Opis Zaciski Parametr Funkcja
Zrédto sygnatéw P0O700 =5 | Przez protokdt USS (stowo sterowania)
sterujacych
Zrédto zadawania P1000 =5 | Zadawanie czestotliwosci przez protokoét
predkosci silnika USS
Adres USS 8,9 P2011=0 |AdresUSS=0
Szybkosc¢ P2010 =6 | Szybkos¢ transmisji USS = 9600 bps
transmisji USS
Dtugosc¢ cz. PZD P2012 =2 | W cze$ci PZD telegramu USS sg dwa
telegramu USS stowa 16-bitowe.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
DOUT-|[DOUT+|| DINO || DIN1 || DIN2 || +24V ov P+ N- ov
+
zlacze
sZzer.
RS485

Magistrala komunikacyjna USS (przyktad):

. Terminacja magistrali
SIMATIC S7-200 dla G110 patrz rozdz. 3.3 v

[AEREELTTRRR

G110 G110

3.3 Przetaczniki DIP

Przetacznik 50/60 Hz

Fabrycznie przeksztattniki te sg ustawione dla sieci
o czestotliwosci znamionowej 50 Hz. Przeksztattniki
te mozna jednak tatwo dopasowac dla sieci

o czestotliwosci znamionowej 60 Hz, poprzez
przetgcznik DIP umieszczony na frontowej stronie.

Terminacja magistrali

Dla ostatniego przeksztattnika na magistrali
wymagana jest terminacja magistrali. W tym celu
nalezy ustawi¢ przetaczniki terminacji magistrali (DIP
2i 3) na frontowej stronie przeksztattnika na pozycje
"Bus Termination". Potencjat 0V (zacisk 10) nalezy
potaczy¢ ze wszystkimi uczestnikami magistrali USS.
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4  Panel obstugi BOP (opcja)

41 Przyciskiiich funkcje

Przycisk Funkcja Dziatanie

Nacisniecie przycisku powoduje uruchomienie
silnika. Przycisk ten jest fabrycznie nieaktywny.
Aktywacja przycisku:

P0700 = 1 lub P0719 =10 ... 15.

START

150.00

Jednokrotne nacisnigcie przycisku powoduje
zatrzymanie silnika w wybranym czasie rampy

]

0

STOP

hamowania (WYL1). Przycisk ten jest
fabrycznie nieaktywny,

Aktywacja przycisku:

P0700 = 1 lub P0719 =10 ... 15.

Dwukrotne nacisnigcie (lub jednokrotne diuzsze
nacisniecie) przycisku powoduje swobodny
wybieg silnika az do zatrzymania (WYL2).
Funkcja ta jest zawsze aktywna.

@€
&

B2
EE

—'l ; A 1 &

Zmiana
kierunku

Nacisnigcie przycisku powoduje odwrdcenie kierunku obrotéw silnika. Kierunek
przeciwny bedzie wskazywany przez znak (-) lub przez migajaca kropke
dziesietna. Przycisk ten jest fabrycznie nieaktywny.

Aktywacja przycisku: P0700 = 1 lub P0719 = 10 ... 15.

Petzanie silnika

Nacisnigcie tego przycisku w stanie ,,Gotowo$c¢ do zatgczenia” powoduje
uruchomienie i prace silnika z ustawiong wczesniej czestotliwoscig petzania.
Po zwolnieniu przycisku silnik zatrzymuje sie. Naciskanie tego przycisku przy
wirujgcym silniku nie ma zadnego dziatania.

Wyswietlanie dodatkowych informaciji:

Nacisniecie tego przycisku przez 2 s podczas pracy, niezaleznie od aktualnego
parametru, wyswietli nastepujace informacje:

1. Napiecie obwodu posredniego (oznaczone przez d — jednostka [V]).
2. Napiecie wyjsciowe (oznaczone przez o — jednostka [V]).
3.  Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)
4.  Wielko$¢ wybrana w parametrze P0005
Dalsze naciskanie powoduje kolejne przechodzenie przez powyzsze wielkosSci.

m Funkcje Funkcja skoku:
Poprzez krotkie nacisniecie przycisku Fn mozna natychmiast przeskoczy¢ z
kazdego parametru (rxxxx lub Pxxxx) do r0000. Mozna wtedy w razie potrzeby
zmieni¢ inny parametr. Po powrocie do r0000 nacisniecie przycisku Fn powoduje
powr6t do punktu wyjsciowego.
Kwitowanie btedu:
W przypadku wystepowania komunikatéw btedéw i alarméw mozna je kwitowaé
przez nacisnigcie przycisku Fn.
n Dostep do Nacisniecie tego przycisku umozliwia dostep do parametréow
parametrow )
ﬂ Zwigkszanie |\ ickanie tego przycisku zwiek Swietlang wartosé
wartosci aciskanie tego przycisku zwieksza wyswietlang wartosc.

Zmniejszanie
wartos$ci

Naciskanie tego przycisku zmniejsza wyswietlang wartosc.

Kompaktowa Instrukcja Obstugi
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4.2

Przyktad zmiany parametrow

Krok Wynik na
wyswietlaczu
1. Nacisna¢ n aby uzyska¢ dostep do parametrow r0000
2. | Naciska¢ ﬂ az do wyswietlenia P0O003 P B D D 3
3. Nacisna¢ n aby przej$¢ do poziomu wartosci parametru 1
4. Naciskaé ﬂ lub, n aby uzyska¢ zadang warto$¢ (w tym przyktadzie: 3) 3
2. Nacisng¢ n aby potwierdzi¢ i zapamieta¢ wartosé P D B D 3
6 Teraz ustawiony jest poziom dostepu 3 (zaawansowany) i mozna wybierac
* | na panelu wszystkie parametry z poziomoéw dostepu od 1 do 3.
4.3 Kopiowanie parametrow przy uzyciu panela obstugi BOP

Zestaw parametrow moze by¢ odczytany (upload) z jednego przeksztaitnika SINAMICS G110 i
zapamietany w panelu BOP, nastepnie zestaw ten moze by¢ zapisany (download) do innego
przeksztattnika SINAMICS G110.

W celu skopiowania zestawu parametrow nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

Odczyt parametrow
(SINAMICS G110 — panel BOP)

Zapis parametrow
(panel BOP — SINAMICS G110)

1.

Natozy¢ panel BOP na przeksztaltnik,
ktérego parametry maja by¢ kopiowane.

1. Natozy¢ panel BOP na przeksztattnik,
do ktérego ma by¢ zapisany zestaw parametrow.

2. Upewnic sie, czy przeksztaitnik wolno zatrzymac 2. Upewni¢ sie, czy podano napiecie zasilania

3. Zatrzymac przeksztattnik przeksztattnika.

4. Ustawi¢ PO003 =3 3. Ustawi¢ P0003 = 3

5. Ustawi¢ P0010 = 30 (tryb kopiowania) 4. Ustawi¢ P0O010 = 30 (tryb kopiowania)

6. Ustawic¢ parametr P0802 = 1, aby rozpocza¢ 5. Ustawi¢ P0803 =1, aby rozpoczaé tadowanie
tadowanie parametrow z przeksztattnika do panela parametrow z panela BOP do przeksztattnika.
BOP. 6. Podczas tadowania wyswietlany jest komunikat

7. Podczas tadowania wy$wietlany jest komunikat “BUSY” (ZAJETY).

“BUSY” (ZAJETY).. 7. Podczas tadowania zaréwno panel BOP, jak i prze-

8. Podczas tadowania zaréwno panel BOP, jak i prze- ksztattnik nie reagujg na jakiekolwiek rozkazy.
ksztattnik nie reagujg na jakiekolwiek rozkazy. 8. Po pomysinym zatadowaniu panel BOP powraca

9. Po pomysinym zatadowaniu panel BOP powraca do normalnego wyswietlania; przeksztattnik
do normalnego wyswietlania; przeksztattnik przechodzi do stanu gotowosci.
przechodzi do stanu gotowosci. 9. Jesli tadowanie nie zostato zakohczone pomysinie

10. Jesli tadowanie nie zostato zakonczone pomysinie nalezy:
nalezy sprébowaé ponownie » sprébowaé ponownie

11. Teraz mozna zdja¢ panel BOP z przeksztattnika. »  lub przywréci¢ ustawienia fabryczne

przeksztaitnika
10. Teraz mozna zdjg¢ panel BOP z przeksztattnika.
10 Kompaktowa Instrukcja Obstugi SINAMICS 110 www.siemens.pl/napedy




WSKAZOWKA

Podczas kopiowania zestawdw parametrow nalezy przestrzega¢ nastepujacych waznych ograniczen:

>
>
>

Tylko aktualny zestaw danych moze by¢ zatadowany do panela BOP

Nie mozna przerywac procesu kopiowania.

Mozliwe jest kopiowanie zestawow parametréw

przeksztattnikbéw o réznych napieciach i mocach.

Jesli przy tadowaniu do przeksztattnika zostang wykryte niekompatybilne dane,
to zostang ustawione wartosci fabryczne dla tych parametréw przeksztattnika.
Przy tadowaniu zestawu parametréw do panela BOP

aktualne dane znajdujace sie w panelu BOP sg nadpisywane.

Po btednym odczycie lub zapisie zestawu parametrow nie mozna
zagwarantowac prawidtowego funkcjonowania przeksztattnika.

5

Komunikacja z komputerem PC

Dla wygodnej parametryzacji przeksztattnikow SINAMICS G110 dostepny jest tatwy w obstudze
program narzedziowy STARTER. Program ten jest dostepny w internecie pod adresem
www.siemens.pl/napedy lub opcjonalnie moze by¢ dostarczony na ptycie CD-ROM.

Do komunikacji pomiedzy programem STARTER i przeksztattnikiem SINAMICS G110 potrzebny jest
dodatkowo zestaw potgczeniowy komputer PC — przeksztattnik. Zestaw ten jest dostepny jako opcja
(symbol zaméwieniowy 6SL3255-0AA00-2AA0).

Zestaw polaczeniowy PC - SINAMICS G110

SINAMICS G110 STARTER
Ustawienia parametréw komunikacji USS | Wejs¢ do menu Options --> Set PG/PC interface -->
patrz rozdziat 6.3.8. wtedy wybraé¢ "PC COM-Port (USS)" --> nastepnie

Properties --> Interface "COM1" i wybra¢ zadang
szybkosc¢ transmisji.

2.

WSKAZOWKI:
1.

Ustawienia parametréw komunikacji USS w przeksztattniku SINAMICS G110 muszg by¢ zgodne
z ustawieniami w programie STARTER!.

Szybkos¢ transmisji USS ustawiong w przeksztattniku mozna sprawdzi¢ przez menu Options >
Set PG/PC interface > Properties i w ramce ,,Baud rate test” nacisng¢ ,Read”.

. Adres magistrali USS ustawiony w przeksztattniku mozna sprawdzi¢ przez menu Options > Set

PG/PC interface > Diagnostics i nacisng¢ ,Test — slaves”.

Kompaktowa Instrukcja Obstugi SINAMICS G110 www.siemens.pl/napedy
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6 Uruchamianie

6.1 Szybkie uruchamianie

Procedura szybkiego uruchamiania ma na celu dopasowanie ustawienh przeksztattnika do danych
znamionowych silnika. Podczas szybkiego uruchamiania ustawiane sg rowniez wazne parametry
technologiczne takie, jak np. czasy przyspieszania i hamowania, czestotliwo$s¢ maksymalna itp.

Przeprowadzanie szybkiego uruchamiana nie jest konieczne w przypadku, gdy dane na tabliczce
znamionowej uzytego silnika sg zgodne z ustawieniami fabrycznymi w przeksztattniku (patrz rozdz. 3).

WSKAZOWKI:

1. Opisana ponizej procedura szybkiego uruchamiania obowigzuje dla czestotliwosci zasilania 50 Hz.
Dlatego przed rozpoczeciem uruchamiania nalezy sprawdzié, czy przetacznik DIP na frontowe;j
stronie przeksztattnika znajduje sie w pozycji 50 Hz (patrz rozdziat 3.3).

2. Uzywane ponizej parametry oferujg wiecej mozliwosci ustawien niz tu podano.

Dalsze ustawienia mozna znalez¢ w Liscie Parametrow.
3. Ustawienia fabryczne parametréw wyrézniono kolorem zottym w prawym narozniku tabeli.

C START ) Naci$nij przycisk ﬂ aby uzyskac dostep do parametrow.

Na wyswietlaczu ukaze sig * .
Aby przejs¢ do wybranego parametru lub wprowadzic¢ jego warto$¢ nalezy naciskaé

przycisk (zwiekszanie) lub przycisk ﬂ (zmniejszanie). Nacisniecie przycisku
powoduje zatwierdzenie wprowadzonej wartosci.

A 4
P0003 = 2 Poziom dostepu \;
Wybierz: 2 dla rozszerzonego poziomu dostepu do parametrow
v
P0010 =1 Filtr parametréw uruchamiania \L
Wybierz: 1 dla szybkiego uruchamiania
WSKAZOWKA:
Zmiana parametrow silnika mozliwa jest tylko przy ustawieniu PO010 = 1.
¥ 0
P0100 =0 Parametry sieci zasilajacej
* Sprawdz, czy jest ustawione: 0 Czestotliwo$¢ zasilania 50 Hz (Europa)
P0304 = ..... Napigcie znamionowe silnika 2y
T Wprowadz napiecie znamionowe silnika w [V].
WSKAZOWKA:

Przy silnikach na napiecie 230 /400 V ( A/ X ) nalezy
potaczy¢ uzwojenia stojana w ,A”.

P0305 = ..... Prad znamionowy silnika _spec. | .
* Wprowadz prad znamionowy silnika w [A]. Dane z tabliczki
znamionowej silnika
P0307 = ..... Moc znamionowa silnika \& j
¢ Wprowadz moc znamionowa silnika w [KW1].
P0310 = ..... Czestotliwos¢ znamionowa silnika \ﬂ
¢ Wprowadz czestotliwos¢ znamionowa silnika w [Hz].
P0311 = .. ... Predkos¢ znamionowa silnika \&
* Wprowadz predko$¢ znamionowa silnika w [obr./min].
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PO700 = .. ... Zrédio sygnatéw sterujacych | 2/5 |
Wybierz: 1 dla sterowania przez panel obstugi (np. przyciski 0/0 ),
2 dla sterowania przez listwe zaciskowg (wejscia binarne),
5 dla sterowania przez port szeregowy USS.
v
P1000 = Zrédto zadawania predkosci silnika \i
Wybierz: 1 dla potencjometru silnikowego MOP (np. przyciski ﬂ/ﬂ ),
2 dla wejscia analogowego,
3 dla statych czestotliwosci zadanych (SCZ),
5 dla portu szeregowego USS.
Y S CEA mini 0 Hz
P1080 = Czestotliwos$¢ minimalna
Wprowadz najnizszg czestotliwosé w [Hz], z jaka powinien pracowac silnik
niezaleznie od wartosci zadanej czgstotliwosci.
Wartosc¢ ta obowigzuje dla obu kierunkéw obrotéw. Ustawienie fabryczne: 0 Hz.
h 4
P1082 = Czestotliwo$é maksymalna | 50Hz |
Wprowadz najwyzszg czestotliwos¢ w [Hz], z jaka moze pracowac silnik niezaleznie
od wartosci zadanej czestotliwosci.
Wartosc¢ ta obowigzuje dla obu kierunkéw obrotéw. Ustawienie fabryczne: 50 Hz.
A 4
P1120 = Czas przyspieszania | 10s |
Wprowadz czas w [s], w ktérym silnik powinien przyspieszy¢ od stanu zatrzymania,
az do czestotliwosci maksymalnej (P1082). Ustawienie fabryczne: 10 s.
\ 4 . 10s
P1121 = Czas hamowania
Wprowadz czas w [s], w ktérym silnik powinien zahamowac¢ od czestotliwosci
maksymalnej (P1082), az do stanu zatrzymania. Ustawienie fabryczne: 10 s.
\ 4
P1300 = Rodzaj sterowania \L
Wybierz: 0 dla aplikacji ze statym momentem obcigzenia, jak np. przenos$niki,
maszyny spozywcze, napedy bram itp. (sterowania liniowe U/f),
2 dla aplikacji ze zmiennym momentem obcigzenia, jak np. pompy,
wentylatory (sterowanie kwadratowe U/f).
A 4
P3900 = 1 Koniec szybkiego uruchamiania \L
Wybierz: 1 Przeksztattnik wykona niezbedne obliczenia danych silnika.
Pozostate parametry (nie nalezace do szybkiego uruchamiania)
zostang skasowane do swoich ustawien fabrycznych.
WSKAZOWKA:
Po zakonhczeniu obliczeh parametry PO010 i P3900 sg automatycznie
przestawiane na 0, aby umozliwi¢ prace napedu.
\ 4
< KONIEC > Szybkie uruchamianie jest zakonczone. Naped jest teraz gotowy do pracy.
WSKAZOWKA:

Jesli Panstwa aplikacja wymaga dodatkowo parametryzacji
innych funkcji, nalezy wtedy przej$¢ do nastepnego rozdziatu.

Kompaktowa Instrukcja Obstugi SINAMICS G110 www.siemens.pl/napedy
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6.2 Uruchamianie szczegétowe

Uruchamianie szczegdtowe stuzy do dopasowania (optymalizacji) uktadu przeksztattnik-silnik do

wymagan danej aplikacji. Przeksztattnik oferuje wiele roznych funkciji, z ktérych zwykle nie wszystkie sg

wymagane dla danej aplikacji. Funkcje te mozna wiec poming¢ przy uruchamianiu szczegoétowym.

Ponizej opisano czes$¢ sposrod dostepnych funkcji przeksztattnika Sinamics G110, natomiast dalsze

funkcje mozna znalez¢ w Instrukciji Obstugi i w Liscie Parametrow. Uzywane ponizej parametry oferujg

wiecej mozliwosci ustawien niz tu podano. Dalsze ustawienia mozna znalez¢ w Liscie Parametrow.

C START )

P0O003 =3
\/

Nacisnij przycisk ﬂ aby uzyska¢ dostep do parametrow.
Aby przejs¢ do wybranego parametru lub wprowadzi¢ jego warto$¢ nalezy naciskaé

przycisk ﬂ (zwiekszanie) lub przycisk ﬂ (zmniejszanie). Nacisniecie przycisku

powoduje zatwierdzenie wprowadzonej wartosci.
Ustawienia fabryczne parametréw wyrézniono kolorem zéttym w prawym narozniku.

Poziom dostepu 1
Wybierz: 3 dla zaawansowanego poziomu dostepu do parametréw

6.2.1 Ochrona przeksztalttnika i silnika

P0290 = ...

l

PO335 = ...

v

P0610 = ...

PO611 = ...

P0614 = ...

P0640 = ...

Reakcja na przecigzenie przeksztaltnika
Ustala reakcje przeksztattnika na wewnetrzne przegrzanie.
0 Redukcja czestotliwosci wyjsciowe;j
1  Wylgczenie napedu z komunikatem btedu FO004 / FO005.

Sposdéb chtodzenia silnika
0  Silnik z chtodzeniem wiasnym (wentylator osadzony na wale silnika)
1 Silnik z chtodzeniem obcym (oddzielnie napgdzany wentylator).

| Mk

Reakcja na przegrzanie silnika I’t
Ustala reakcje wywotywang przy osiggnieciu progu alarmowego temperatury silnika
0 Sygnalizacja alarmu
1 Sygnalizacja alarmu i zmniejszanie czestotliwosci wyjsciowej (dla redukcji Imax)
2 Sygnalizacja alarmu i wytaczenie z komunikatem btedu FO011

J

Stata czasowa I’t silnika 100s
Okresla cieplng stalg czasowa silnika potrzebng do obliczenia czasu, w ktérym
zostanie osiagnieta termiczna granica obcigzenia silnika. Warto$¢ parametru jest
obliczana automatycznie na podstawie danych silnika podczas szybkiego
uruchamiania lub przy obliczaniu parametréw silnika w P0340. Po zakonczeniu
szybkiego uruchamiania lub obliczania parametrow silnika mozna wpisa¢ warto$¢
podang przez producenta silnika.

Prég alarmowy It silnika 100 %
Ustala wart. catki cieplnej, przy ktérej generowany jest alarm A0511 (alarm It silnika).

Préog wytaczeniowy
1.1-P0614
P0611

(o0t : Realcla
% ;023)4 »{ grzanie 12t—» Redukcja |_max
é 0 ani
e P0810
P0310
P0335
P0614
Prég alarmowy
, . .= s x g s 0,
Wspétczynnik przecigzalnosci silnika 150 %

Okres$la maksymalng wartos¢ pradu wyjsciowego przeksztattnika w [%] pradu
znamionowego silnika (P0305). Prad podawany do silnika jest ograniczony do
maksymalnego pradu przeksztaitnika lub do 400 % pradu znamionowego silnika
(P0305), przy czym znaczaca jest nizsza wartosc.
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6.2.2 Wybor zrédta sygnatéw sterujacych

PO700 = ...

Zrédto sygnatéw sterujacych 2/5
Ustala zrédio sygnatdw sterujacych (rozkazéw binarnych).

1  Sterowanie przez panel obstugi (np. przyciski 0/0 )
2  Sterowanie przez listwe zaciskowg (wejscia binarne)
5  Sterowanie przez port szeregowy USS.

P0700 G110 - analogowy G110 - USS Ustawienia
0 X X -
1 X X -
2 X X Patrz rozdziat 6.2.3
5 - X Patrz rozdziat 6.3.8

6.2.3 Konfiguracja wejs¢ binarnych (DIN)

PO701=...

v
PO702=...

P0O703 =...

P0704

P0724 =...

PO727 = ...

Funkcja wej. binarnego 0 1 Mozliwe ustawienia:

zacisk nr 3 Wejscie binarne zablokowane
1 ZAL/WYL1 (start/stop) ZAL WY

0

1

2 ZAL + zmiana kier. obrotow / WYL1
Funkcja wej. binarnego 1 12 3 WYL2 —wybieg silnika

4

zacisk nr 4 WYL3 — szybkie zatrzymanie
12 Zmiana kierunku obrotow 9  Kwitowanie btedu

10 JOG w prawo
Funkcja wej. binarnego 2 9 111 JOGwlewo
zacisk nr 5 12 Zmiana kierunku obrotow .
9  Kwitowanie btedu 13  Potencjometr silnikowy (MOP) WYZEJ
14 Potencjometr silnikowy (MOP) NIZEJ

Funkcja wej. binarnego 3 0 15  Stala czest. zadana (wybor bezposr.)
16  Stata cz. zad. (wybor bezposr + ZAt)

iski i1
zaciski nr 9 i 10 21 Sterowanie lokalne / zdalne

Przez wejscie analogowe

(tylko w wariancie analogowym). 25  Zwolnienie hamowania pragdem statym
Wybo6r SCZ (15 i 16) nie jest mozliwy 29  Btad zewnetrzny
Czas filtrowania sygnatu 3

Patrz réwniez P0727 — przedefiniowane
Odfiltrowuje impulsy zaktocajace. ustawienia dla wartosci 1, 2, 12
0 Filtrowanie wytaczone
1 Czas nieczutosci 2,5 ms
2  Czas nieczutosci 8,2 ms
3  Czas nieczutosci 12,3 ms

Sterowanie 2- / 3-przewodowe 0
Okresla sposéb sterowania przez listwe zaciskowa.

0 Standard Siemens-a (start, kierunek obrotow)

1  2-przewodowe (FWD, REV)

2  3-przewodowe (FWD P, REV P)

3  3-przewodowe (start P, kierunek obrotow)

P oznacza ,impuls”, FWD : ,kierunek obrotéw w przdd lub w prawo”, REV:  kierunek
obrotéw w tyt lub w lewo”. Wiecej informacji patrz Lista parametrow.

Przedefiniowane wejscia binarne

Ustawienia P0727=0 P0O727=1 P0727=2 P0727=3
P0701 — P0704 Standard Siemens-a | 2-przewody | 3-przewody | 3-przewody
1 ZAL /WYL ZAt. FWD STOP ZAL P
2 ZAL REV/WYL1 ZAL REV FWD P WYL1/STOP
12 REV REV REV P REV

Kompaktowa Instrukcja Obstugi SINAMICS G110 www.siemens.pl/napedy

15



Kanat wejscia binarnego

©Z.6 P24 _ o Funkcja wej. DIN 1
. Czas nieczutosci: DIN 0..29
0..3
P0701 (1
? .70V P0724 (3) o701
|
: 24 V IT 0| 0o
. Y & .
| > A=
. oV 29 O
|
r0722 >
r0722 )

CO/BO: Stan wej.binarnych

6.2.4 Konfiguracja wyjscia binarnego (DOUT)

16

P0731 = Funkcja wyj$cia binarnego S
* Ustala funkcje dla wyj$cia binarnego.
P0748 = Inwersja wyj$cia binarnego 0
Umozliwia inwersje stanu sygnatéw wystawianych na wyjsciu binarnym.
Status wyjscia binarnego przy logicznym stanie aktywnym: 0 = otwarty; 1 = zamkniety
Najczestsze ustawienia:
0 Nieaktywne - 0 (zawsze)
1 Aktywne - 1 (zawsze)
2 Gotowos¢ do zatgczenia Wysoki 1
3 Gotowos¢ do pracy Wysoki 1
4 Praca / zwolnienie impulséw Wysoki 1
5 Aktywny btad Wysoki 0
6 Aktywny WYL2 Niski 0
7 Aktywny WYL3 Niski 0
8 Aktywna blokada zataczenia Wysoki 1
9 Aktywny alarm W ysoki 1
10 Uchyb warto$¢ zadana/aktualna Wysoki 1
11 Sterowanie z PLC (sterowanie PZD) Wysoki 1
12 Osiagnieto czestotliwos¢ maksymalng W ysoki 1
13 Alarm: wart. graniczna pradu silnika W ysoki 0
14 Aktywny hamulec mechaniczny *) Wysoki 1
15 Przecigzenie silnika Wysoki 0
*) Aktywny hamulec oznacza: hamulec jest otwarty
Kanat wyjscia binarnego
Funkcja wyj.binarnego
0..22 Inwersja wyj. binarnego
P0731 (5) 0.1
P0748 (0) CO/BO: Stan wyj.binarnego |
-1 r0747 = > .
2] r0747.0 ) I
% Fo ) |
E o >3 v I
o2 jz \K—? Z.1
= .
——02Z.2
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6.2.5 Zrodto zadawania predkosci silnika

P1000 = ...

Zrodto zadawania predkosci silnika 2/5

1 Potencjometr silnikowy MOP (np. przyciski ﬂ / ﬂ ),

2 Wejscie analogowe,

3 State czestotliwosci zadane (SCZ),

5 Port szeregowy USS.

P1000 G110 analog G110 USS Ustawienia

0 X X -
1 X X Patrz rozdziat 6.2.8
2 X - Patrz rozdziat 6.2.6
3 X X Patrz rozdziat 6.2.9
5 - X Patrz rozdziat 6.3.8

6.2.6 Konfiguracja wejscia analogowego

Wejscie analogowe jest skalowalne. Oznacza to, ze mozliwa jest dowolna konfiguracja

charakterystyki wejsciowej. Skalowanie wej$cia analogowego polega na podaniu wspotrzednych

dwoch punktow ((x1,y1) oraz (x2,y2)) opisujacych charakterystyke wejsciowg. Wspdtrzedne x
okreslajg wartos¢ sygnatu analogowego. Wspodtrzedne y okreslajg warto$¢ czestotliwosci wyjsciowe;j
odniesionej do P2000 (czestotliwos¢ odniesienia).

5 i oV
PO757 = ... Wartos¢ x1 skalowania \—‘ Skalowanie wejscia analogowego
Okresla warto$¢ sygnatu analogowego ,
w punkcie x1. %
v 100 % 1
PO758 = || Wartos¢ y1 skalowania 0% mex
Okresla wartos¢ czestotliwosci wyjsciowej o ‘
[ PO760
il w punkcie x1. 0760 | ‘
PO759= || Wartos¢ x2 skalowania 10 |
Okresla warto$¢ sygnatu analogowego Po758 |—» :
w punkcie x2. yi | <—i 10V Xo00
L t PO757 PO750
< . poret X x
PO760= Wartos¢ y2 skalowania 100 %
Okresla warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej P PO757 = P0761
w punkcie x2. min-*
h 4
P0761 = Szerokosé strefy martwej oV
Okresla szerokos¢ strefy martwej
wejscia analogowego.
Kanat wejscia analogowego NR99
[ 2R R r0754
- P0753 EEE & Po76t
T l l l l P1000 = 2
Skalowanie | 5| Strefa Wartos¢
& w. anal. martwa zadana
!
I ro752
P0704 = x
17V
; Funkcja
LEE&Q v e
r0722.3)
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6.2.7 Konfiguracja procesu przyspieszania/hamowania

P1091 = ...

OHz

Wprowadz czestotliwo$¢ pomijang w [HZz].
Powoduje to eliminacje efektéw rezonansu
mechanicznego i ttumienie czestotliwosci
w pasmie + 2 Hz (szeroko$¢ pasma
czestotliwosci pomijanej).

Czestotliwos¢ pomijana

P1120= ...

Czas przyspieszania | 10s |

Wprowadz czas w [s], w ktorym silnik powinien
przyspieszy¢ od stanu zatrzymania,
az do czestotliwosci maksymalnej (P1082).

P112

Czas hamowania 10's
Wprowadz czas w [s], w ktorym silnik powinien
zahamowac od czestotliwosci maksymalnej
(P1082), az do stanu zatrzymania.

P1082

h f

(fm HX)

— P1120 —»

< P1121 —i

P1130 = ...

Os

Czas zaokraglania ramp jest zalecany dla
zapobiegania gwattownym reakcjom napedu i
przez to szkodliwych oddziatywan na mechanike.
Czasy przyspieszania i hamowania wydiuzajg sie

Czas zaokraglania ramp

P1134 = ...

0 czas zaokraglania ramp.
Typ zaokraglania ramp 0
Definiuje typ zaokraglania ramp po rozkazie

WYL1 lub po zmniejszeniu wartosci zadanej.

0 Ciagte zaokraglanie
1 Nieciggte zaokraglanie

P1134=0

P1134 =1

P1135=...

18

Czas szybkiego hamowania WYL3

5s

Definiuje czas rampy hamowania od czestotliwosci maksymalnej, az do stanu zatrzymania dla
rozkazu WYL3, ktory stuzy do szybkiego (np. awaryjnego) zatrzymywania napedu.
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6.2.8 Konfiguracja potencjometru silnikowego (MOP)

P1031 = ...

F

Pamie¢ wartosci zadanej MOP

Zapamietuje ostatnig warto$¢ zadang potencjometru silnikowego, ktéra byta aktywna przed
rozkazem STOP lub przed wytaczeniem.

0 Wartos¢ zadana MOP nie jest zapamietywana
1 Wartos¢ zadana MOP jest zapamietywana w parametrze P1040

P1032 = ...

Blokada zmiany kierunku obrotéw MOP

0  Zmiana kierunku obrotéw dopuszczalna
1 Zmiana kierunku obrotéw zablokowana

P1040 = ...

Poczatkowa wartos¢ zadana potencjometru silnikowego

Okresla poczatkowa warto$¢ zadang dla potencjometru silnikowego.

8

WSKAZOWKA 5Hz

Czas przyspieszania i czas hamowania dla potencjometru silnikowego sg okreslane przez
parametry P1120i P1121.

Mozliwe ustawienia parametréw dla wyboru potencjometru silnikowego:

Wyboér MOP wyzej MOP nizej
P0719 = 0, PO700 = 2, P1000 = 1 P0702 = 13 P0703 = 14
DIN lub
P0719 = 1, PO700 = 2 (DIN1) (DIN2)
P0719 =0, POTOS =1, P1000 =1
u
BOP PO719 = 1I,bPO700 =1 Przycisk WYZEJ | Przycisk NIZEJ
u
P0719 = 11
P0719 =0, POTOS =5, P1000 =1
u Stowo ster. USS | Stowo ster. USS
*) = =
USs PO719 1&50700 5 r2036 Bit13 r2036 Bit14
P0719 = 51

*) tylko dla wariantu z portem RS485 USS
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6.2.9 Stale czestotliwosci zadane (SCZ)
Jesli silnik ma pracowac ze statymi predkosciami to mozna wykorzystac state czestotliwosci zadane.
Istniejg dwa mozliwe sposoby wyboru statych czestotliwosci zadanych:
1. Wybdr bezposredni (P0701 — P0703 = 15)
2. Wybdr bezposredni + rozkaz ZAt. (P0701 — P0O703 = 16)
Sposodb wyboru statej czestotliwosci zalezy réwniez od ustawienia parametru P0727 :

o Przy P0727 = 2, 3 i ustawieniu wyboru bezposredniego + rozkaz ZAt (,16”) dla wiecej niz
jednego wejscia binarnego kazdorazowy impuls na wejsciu binarnym powoduje nadpisanie
wczesniej wybranej statej czestotliwosci.

o Przy P0727 = 1, 2, 3 przynajmniej jedno wejscie binarne musi by¢ ustawione na ,16:,
aby mozna byto w ten sposéb podac rozkaz ZAtL.

P1000 = Zrodto zadawania predkosci silnika 2/5
+ 1| Wybierz: 3 dla pracy ze statymi predkosciami silnika
P1001 = .|| Stata czestotliwos¢ 1 0 Hz
Wpisz warto$¢ zadang dla statej czestotliwosci 1 (SCZ1) w [Hz].
WSKAZOWKA

SCZ1 moze by¢ wybierana przez wejscie binarne 0 (P0701 = 15 lub 16) lub przez port
USS. Jednoczesny wybér kilku statych czestotliwo$ci powoduje sumowanie ich wartosci.

A 4
P1002 = ... | | Stata czestotliwosc 2 \i
Wpisz warto$¢ zadang dla statej czestotliwosci 2 (SCZ2) w [Hz].
WSKAZOWKA:

SCZ2 moze by¢ wybierana przez wejscie binarne 1 (P0702 = 15 lub 16) lub przez port
USS. Jednoczesny wybér kilku statych czestotliwo$ci powoduje sumowanie ich wartosci.

A 4
P1003= ... || Stata czestotliwos¢ 3 \ﬂ
Wpisz warto$¢ zadang dla statej czestotliwosci 3 (SCZ3) w [Hz].
WSKAZOWKA

SCZ3 moze by¢ wybierana przez wejscie binarne 2 (P0703 = 15 lub 16) lub przez port
USS. Jednoczesny wybér kilku statych czestotliwo$ci powoduje sumowanie ich wartosci.

6.2.10 JOG (petzanie silnika)

P1058 = ___ || Czestotliwos¢ JOG S Hz A
Okresla czestotliwo$¢ wyjsciowa przeksztattnika | JOG
l dla pracy w trybie JOG [HZz]. >
Af
P1060= ... || Czas przyspieszania / | 10s |p10s2
hamowania JOG (Frax)
Czas przyspieszania / hamowania w [s] od 0 P1058

do czestotliwosci maksymalnej (P1082). Czas
przyspieszania JOG jest ograniczany przez
P1058.

«— P1060 —» €—P1060 —
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6.3 Konfiguracja specyficznych funkcji przeksztattnika

6.3.1 Lotny start

P1200 = ...

Lotny start \—‘0

Funkcja ta umozliwia zataczanie przeksztattnika przy wirujagcym jeszcze silniku.

Lotny start zablokowany

Lotny start zawsze aktywny, start w kierunku warto$ci zadane;j

Lotny start jest aktywny przy zatgczeniu zasilania, btedzie, WYL2, start w kierunku wart. zad.
Lotny start jest aktywny przy btedzie, WYL2 start w kierunku wartosci zadane;j

Lotny start zawsze aktywny, tylko w kierunku wartosci zadanej

Lotny start jest aktywny przy zatgczeniu zasilania, btedzie, WYL2, tylko w kier. wart. zad.
Lotny start jest aktywny przy, btedzie, WYL2, tylko w kierunku warto$ci zadanej

WSKAZOWKA:
Funkcja lotnego startu musi by¢ uzywana w przypadkach, w ktérych silnik podczas zataczania

moze jeszcze wirowac lub moze by¢ napedzany przez obcigzenie. W przeciwnym wypadku
mogtoby dojs¢ do wytaczenia przeksztaitnika z powodu przecigzenia pradowego.

O WN -0

P1202 = ...

Prad silnika dla lotnego startu 100 %

Definiuje prad przeszukiwania jako warto$¢ w [%] pradu znamionowego silnika. Prad ten jest
uzywany podczas szukania aktualnej predkosci silnika w trakcie lotnego startu.

P1203 = ...

Szybkosé¢ przeszukiwania dla lotnego startu 100 %

Ustala wspétczynnik szybkosci zmiany czestotliwo$ci wyjsciowej dla zsynchronizowania sie z

wirujacym silnikiem.

6.3.2 Automatyczny ponowny rozruch

P1210 = ...

Automatyczny ponowny rozruch 1

Funkcja ta stuzy do automatycznego ponownego zataczenia napedu po spadku lub zaniku
napiecia zasilania. Wystepujace przy tym komunikaty btedéw sg automatycznie kwitowane
i naped samoczynnie startuje po powrocie napiecia zasilania.

Zablokowany

Kwitowanie btedu po zataczeniu zasilania

Ponowny rozruch po zaniku zasilania

Ponowny rozruch po spadku napiecia zasilania lub btedzie

Ponowny rozruch po spadku napiecia zasilania

Ponowny rozruch po zaniku zasilania i btedzie

Ponowny rozruch po spadku/zaniku napiecia zasilania lub btedzie

WSKAZOWKA:

Spadek napiecia zasilania nie powoduje wytaczenia zasilania elektroniki przeksztattnika.
Zanik napiecia zasilania powoduje wytaczenie zasilania elektroniki przeksztattnika (zgasniecie
diod LED lub wyswietlacza panela obstugi). Ponowny rozruch nastapi tylko wtedy, gdy na
wejsciu binarnym przez caty czas jest podany rozkaz ZAt.

OSTRZEZENIE:

Jesli p1210 jest ustawione na wartos¢ >1, to moze wtedy nastapi¢ ponowne uruchomienie
silnika, bez podania rozkazu ZAt..

O WN-_0

Przy dluzszych zanikach zasilania i aktywnej automatyce ponownego zataczenia (p1210 > 1)
naped moze przejs¢ na diuzszy czas do postoju i nieSwiadomie moze by¢ uznany za
wylgczony. Wchodzenie w takim stanie w obszar napedu moze spowodowac $mierc, ciezkie

obrazenia ciafa lub straty materialne.
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6.3.3 Sterowanie hamulcem mechanicznym

Jesli silnik jest wyposazony w hamulec elektromechaniczny, wtedy do sterowania zamykaniem
i otwieranem tego hamulca mozna wykorzysta¢ wyjscie binarne przeksztattnika. Funkcja sterowania
hamulcem pozwala unikng¢ zbyt wczesnego otwarcia hamulca, jak tez zbyt p6Znego jego zamkniecia.

P1215= ...

0

Sterowanie hamulcem mechanicznym
Aktywuje/dezaktywuje funkcje sterowania hamulcem elektromechanicznym silnika.
0  sterowanie nieaktywne
1 sterowanie aktywne
WSKAZOWKA:
Hamulec silnika jest sterowany przez bit 12 stowa stanu r0052. Sygnat ten mozna podac¢ dla
wysterowania zewnetrznego przekaznika hamulca poprzez wyjscie binarne. W tym celu trzeba
ustawi¢ parametr P0731 = 14 (patrz rozdz. 6.2.4).
W wersji oprogramowania 1.0 bit 12 stowa stanu r0052 jest ustawiany, gdy tylko uptynie czas
podany w P1216.

ON / OFF1/OFF:
onr

OFF 1/OFF ¢
AufmagnetisierungT

A\

beendel
005¢€ Bi 0«

P034¢

f A  J V

fmir
P108C
> P121€ P1217 >
0052 CBit 12 § \ \)
1
¢ >
Offer
Bremszustand
Geschlosser L
— - — -

Bremsoffnungszeit Bremseinfallzei

P1216 = ...

Opoéznienie zwolnienia hamulca w [s] 1s
Definiuje okres czasu, podczas ktérego przeksztattnik pracuje z czestotliwo$cig minimalng
P1080, po magnesowaniu silnika , przed rozpoczeciem procesu przyspieszania.

P1217 = ...

22

:

Czas trzymania hamulca po rampie hamowania w [s]
Definiuje czas, podczas ktdrego przeksztattnik pracuje z czestotliwoscig minimalng (P1080)
po uptywie rampy hamowania.

Kompaktowa Instrukcja Obstugi
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6.3.4 Regulator napiecia obwodu posredniego Udc

P1240 = ...

B

Konfiguracja regulatora Udc
Aktywuje / dezaktywuje regulator napiecia obwodu posredniego (regulator Udc).

0 Regulator Udc zablokowany
1 Regulator Udc-max zwolniony

WSKAZOWKA:

Ustawienie P1240 = 1 zapobiega powstawaniu zbyt wysokiego napiecia w obwodzie posrednim
i wylgczeniu napedu z komunikatem btedu FO002, przy generatorowej pracy napedu (np.
podczas hamowania). Jest to realizowane przez automatyczne wydtuzanie czasu rampy
hamowania.

Unc

A
UDC_max =38(6V

/4 N

A

Aktywny regulator Upc_max
A <+— A0911 —p

r0056 Bit14 !

f A

6.3.5 Hamowanie pradem stalym

Hamowanie prgdem statym pozwala na szybsze zatrzymywanie napedu (uzyskanie krotszych ramp
hamowania). Realizacja tej funkcji polega na podawaniu sktadowej statej do uzwojenia stojana. W tym
przypadku czes¢ energii kinetycznej zgromadzonej w wirujgcej maszynie jest wytracana w postaci
ciepta wewnatrz silnika. Dlatego dla zabezpieczenia przed przegrzaniem zaleca sie kontrolowanie
silnika poprzez czujniki temperatury np. typu PTC.

P1232 = ...

v

Prad hamowania DC 100 %

Definiuje wysokos$¢ pradu statego w [%] odniesiong do pradu znamionowego silnika (P0305).

P1233 = ...

v

Czas trwania hamowania DC
Definiuje czas trwania hamowania pragdem statym w [s] po rozkazie WYt1 lub WYL3.

| 0s |

P1234 = ...

v

Czestotliwosé poczatkowa hamowania DC
Ustawia czestotliwo$¢ poczatkowag w [Hz] dla hamowania DC.

P1236 = ...

Kompaktowa Instrukcja Obstugi

0
650 Hz
0

Prad hamowania mieszanego %

Ustawia warto$¢ pradu statego, ktory jest podawany do pradu przemiennego po przekroczeniu
warto$ci progowych napiecia obwodu posredniego DC dla hamowania mieszanego.

Wartos¢ jest podawana w [%] w odniesieniu do pradu znamionowego silnika (P0305).

P1236 =0 hamowanie mieszane zablokowane

P1236 = 1-250 hamowanie mieszane zwolnione z podanym poziomem pradu hamowania DC

WSKAZOWKA:

Hamowanie mieszane jest potgczeniem zwyktego hamowania po rampie (zmniejszanie napiecia
i czestotliwosci wyjsciowej) z okresowym podawaniem sktadowej statej (hamowanie DC).
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6.3.6 Sterowanie silnika

P1300 = ...

Rodzaj sterowania \L

Stuzy do wyboru rodzaju sterowania silnikiem. Przy sterowaniu U/f utrzymywany jest stosunek
wartosci napiecia wyjSciowego przeksztattnika do czestotliwosci wyjsciowej przeksztattnika.

P1310 = ...

Wybierz: 0 dla aplikacji ze statym momentem obcigzenia, jak np. przenosniki,
maszyny spozywcze, napedy bram itp. (sterowania liniowe U/f),
2 dla aplikacji ze zmiennym momentem obcigzenia, jak np pompy,
wentylatory (sterowanie kwadratowe U/f)
3 dla dopasowania do nietypowych aplikacji lub nietypowych silnikéw,
(charakterystyka programowalna U/f), patrz tez P1320 — P1325.
Ciagte forsowanie napiecia 50 %

Parametr P1310 definiuje forsowanie napiecia wyjsciowego w [%], ktére wptywa zaréwno na
liniowa, jak i kwadratowg charakterystyke sterowania U/f. Aby utrzymac odpowiedni strumien w
silniku przy niskich czestotliwosciach wyj$ciowych nie mozna pomingé¢ wptywu rezystancji kabli
silnikowych oraz rezystancji stojana.

Funkcja ta powoduje wytwarzanie dodatkowego momentu obrotowego.

P1311 = ...

Forsowanie napiecia przy przyspieszaniu 0 %
Parametr ten ustawia forsowanie napiecia wyjsciowego przy przyspieszaniu w [%].
Kazdorazowo podczas przyspieszania’lhamowania podwyzszane jest napiecie wyjsciowe

i w ten sposéb wytwarzany jest dodatkowy moment obrotowy. Funkcja przestaje dziata¢ po
osiggnieciu wartosci zadanej czestotliwosci wyjsciowe;j.

W przeciwiehAstwie do parametru P1312, ktéry dziata tylko podczas 1-szego procesu
przyspieszania po rozkazie ZAt, P1311 dziata przy kazdym procesie przyspieszania/hamowania.

P1312 = ...

Forsowanie napiecia przy rozruchu 0%
Podaje state liniowe przesuniecie w [%] dla ustawionej charakterystyki U/f po rozkazie ZAt i
pozostaje aktywne do momentu:

1) osiagniecia wartosci zadanej po raz pierwszy lub

2) zredukowania warto$ci zadanej do warto$ci nizszej od aktualnego wyjscia zadajnika rozruchu

Powoduje to wytwarzanie dodatkowego momentu obrotowego przy uruchamianiu
(np. dla pokonania wiekszych oporéw podczas rozruchu)

P1334 = ...

Poziom zataczania kompensacji poslizgu 6 %
Warto$¢ poczatkowa dla kompensacji poslizgu jest podawana przez P1344 x P0310.
Gérna granica jest podawana zawsze przez P1344 + 4%..

P1335=...

Kompensacja poslizgu 0 %

Dynamicznie dopasowuje czestotliwos¢ wyjSciowq przeksztattnika tak, zeby zachowac statg
predkos¢ silnika niezaleznie od aktualnego obcigzenia.
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6.3.7 Czestotliwosci odniesienia i graniczne

WSKAZOWKA

(4000H £ P2000) odnosza sie do tej wartosci.

P1080 = .. || Czestotliwosé minimalna 0 Hz
Wprowadz najnizszg czestotliwos¢ w [Hz], z jaka powinien pracowac silnik niezaleznie od
i warto$ci zadanej czestotliwosci. Wartos¢ ta obowigzuje dla obu kierunkéw obrotéw.
P1082 = ___|| Czestotliwosé maksymalna 50 Hz
Wprowadz najwyzszg czestotliwos¢ w [Hz], z jaka moze pracowac silnik niezaleznie od wartosci
l zadanej czestotliwosci. Wartos¢ ta obowigzuje dla obu kierunkéw obrotéw.
P2000= ___ || Czestotliwosé odniesienia 50 Hz
Czestotliwos¢ odniesienia w [Hz] odpowiada wartosci 100%.

Ustawienie fabryczne wynosi 50 Hz i mozna zmienia¢ jego wartos¢ , gdy np. wymagane jest
uzyskanie maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej przeksztaitnika wyzsza niz 50 Hz przy
sterowaniu przez wejscie analogowe lub port USS (nie dotyczy potencjometru silnikowego).

Czestotliwos¢ odniesienia ma wpltyw na czestotliwos¢ zadang, poniewaz zaréwno analogowe
wartoéci zadane (100 % £ P2000), jak réwniez warto$ci zadane czestotliwosci przez ztacze USS

6.3.8 Port szeregowy (USS)

P2010 = || Szybkosé transmisji USS 6
+ Ustawia szybkos$¢ transmisiji dla przesytania danych USS.
P2011 = ...||Adres USS 0
* Ustawia sieciowy adres USS przeksztaitnika.
P2012 = || lo$¢ stéw PZD w telegramie USS 2
+ Definiuje ilos¢ stéw 16-bitowych w czesci PZD (dane procesowe) telegramu.
P2013= ___ || lo$é stéw PKW w telegramie USS 127

Definiuje ilos¢ stéw 16-bitowych w czesci PKW (obszar parametréw)

telegramu.

T

Mozliwe
ustawienia:
1200 bps
2400 bps
4800 bps
9600 bps
19200 bps
38400 bps
57600 bps

© 00N O~ W

Koniec parametryzacji szczegotowej.

KONIEC

WSKAZOWKA:

Jesli Panstwa aplikacja wymaga dodatkowo parametryzacji bardziej zaawansowanych funkcji, niz
przedstawiono powyzej, nalezy wtedy zapoznac sie z Instrukcjg Obstugi lub Listg Parametréw.

6.4 Uruchamianie seryjne

Zestaw parametrow moze by¢ przenoszony do przeksztattnika SINAMICS G110 na dwa sposoby:

»  przy pomocy panela obstugi (BOP)
(patrz rozdziat "Kopiowanie parametréw przy uzyciu panela obstugi"),
»  przy pomocy programu STARTER

(patrz rozdziat "Komunikacja z komputerem PC").

Typowe przyktady zastosowania dla uruchamiania seryjnego:

1. Uruchamianie wielu napeddéw o jednakowej konfiguracji i jednakowych funkcjach.
Wykonuje sie wtedy szybkie lub aplikacyjne uruchomienie dla pierwszego napedu,

a nastepnie jego parametry sg przenoszone do innych napedoéw.
Wymiana przeksztattnikéw SINAMICS G110.
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6.5 Kasowanie parametrow do ustawien fabrycznych

START

P0010=30
v
P0970 = 1

v

KONIEC

Nacisnij przycisk ﬂ aby uzyskac¢ dostep do parametréw.
ﬁ przej$¢ do wybranﬁo parametru lub wprowadﬁego warto$¢ nalezy naciskac przycisk

(zwiekszanie) lub (zmniejszanie). Przycisk zatwierdza wprowadzong wartosc.

30 : Ustawienia fabryczne

Filtr parametrow uruchamiania 0
0

Kasowanie do ustawien fabrycznych
1: Kasowanie parametréw do wartosci fabrycznych

Przeksztaltnik kasuje parametry do ustawien fabrycznych (czas trwania ok. 10 s) nastepnie
opuszcza menu kasowania i ustawia nastepujace parametry:

P0970=0: Zablokowany

P0010=0: Gotowy

Przeksztaltnik posiada teraz ustawienia fabryczne.

Wskazéwka: Nastepujace parametry nie podlegajg automatycznemu kasowaniu do ustawien
fabrycznych i w razie potrzeby nalezy je ustawic¢ recznie: P0014, P0100, P2010 i P2011.
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7 Dane techniczne

Napiecie zasilania
Czestotliwos¢ zasilania
Napiecie wyjsciowe

1AC 200-240V 10 %
47 - 63 Hz

3 AC 0 - Uzasilania

Czestotliwos¢ wyjsciowa 0-650 Hz
Wielkos¢ obudowy A
0AB | 11-2xy0* 12-5xy0* 13xy0* 15xy0* 17xy0*
Symbol zam. 6SL3211- >y Y Y Xy il
11-2xy0* 12-5xy0* 13xy0* 15xy0* 17xy0*
Wielko$¢ obudowy A A A A A
Moc znamionowa
przeksztattnika kw 0,12 0,25 0,37 0,55 0,75
Prad wyjsciowy (dop. 0,9 1,7 2,3 3,2 3,9
temperatura otoczenia) (50 °C) (50 °C) (50 °C) (50 °C) (40 °C)
Prad wejsciowy (230 V) A 2,3 4,5 6,2 7,7 10,0
. . 10 10 10 10 16
Zalecany bezpiecznik
3NA 3803 3803 3803 3803 3805
Kabel wejsciowy mm*| 1,0-2,5 1,0-25 | 1,0-25 | 1,0-25 | 1,5-25
Kabel wyjsciowy mm’| 1,0-25 | 1,0-25 | 1,0-25 | 1,0-25 | 1,0-25
Moment dokrecania Nm 0,96
Wielkos¢ obudowy B i C
0AB | 21-1xy0* 21-5xy0* 22-2xy0* 23-0xy0*
Symbol zam.6SL3211- >y Y Xy Y
Wielko$¢ obudowy B B C C
Moc znamionowa
przeksztattnika kW 1.1 1.5 2.2 3,0
Prad wyjsciowy (dop. 6,0 7,8 11,0 13,6
temperatura otoczenia) (50 °C) (40 °C) (50 °C) (40 °C)
Prad wejsciowy (230 V) A 14,7 19,7 27,2 32,0
. . 20 25 35 50
Zalecany bezpiecznik
3NA 3807 3810 3814 3820
Kabel wejsciowy mm’| 25-6,0 | 25-6,0 | 40-10 6,0-10
Kabel wyjsciowy mm*| 1,5-6,0 1,5-6,0 25-10 2,5-10
Moment dokrecania Nm 1,50 2,25

Objasnienia:

*— ostatnia cyfra symbolu zam. zalezy od
zmian sprzetowych i programowych

Kompaktowa Instrukcja Obstugi
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x = B — ze zintegrowanym filtrem
x = U — bezfiltra

y = A — wariant analogowy

y = B — wariant z portem USS
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8 Diagnostyka

8.1 Sygnalizacja stanu przeksztailtnika przez diode LED

Dioda LED Znaczenie Pozycja
Nie swieci Przeksztattnik wytaczony / brak zasilania Dioda LED
1 s Swieci / 1 s nie $wieci Zatgczony / gotowy

Swieci ciggle Przeksztattnik pracuje

0,5 s $wieci /0,2 s nie Swieci Alarm

0,1 s Swieci / 0,1 s nie Swieci Btad

8.2 Komunikaty btedéw i alarmow

Biad Znaczenie

FO0001 Przecigzenie pradowe

F0002 Zbyt wysokie napiecie

FO003 Zbyt niskie napiecie

F0004 Przegrzanie przeksztattnika

F0005 Catka cieplna I’t przeksztattnika

FOO11 Przegrzanie silnika I’t

F0051 Btad pamieci EPROM parametru

F0052 Btad stosu mocy

FO0060 Przekroczenie czasu oczekiwania ASIC

F0072 Btad wartosci zadanej ze ztgcza USS

F0085 Btad zewnetrzny (np. podawany na wejscie binarne)

Alarm Znaczenie

A0501 Warto$¢ graniczna pradu

A0502 Gorna wartos¢ graniczna napiecia

A0503 Dolna warto$¢ graniczna napiecia

A0505 Catka cieplna I’t przeksztattnika

A0511 Przegrzanie silnika I°t

A0910 Wytaczony regulator Udc-max

A0911 Aktywny regulator Udc-max

A0920 Niewtasciwe parametry przetwornika ADC

A0923 Zazadano zaréwno JOG w lewo, jak rowniez JOG w prawo
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Biura regionalne Siemens Sp. z o.0.

Gdynia Katowice

ul. Batorego 28 — 32 ul. Gawronow 22
81-336 Gdynia 40-527 Katowice
tel.: (58) 785 84 91 tel.: (32) 208 42 30
fax: (58) 785 84 99 fax: (32) 208 41 39
Poznan Warszawa

ul. Ziebicka 35 ul. Zupnicza 11
60-164 Poznan 03-821 Warszawa
tel.: (61) 664 98 43 tel.: (22) 870 91 46
fax: (61) 664 98 64 fax: (22) 870 98 68

Krakéw

ul. Kraszewskiego 36
30-110 Krakow

tel.: (12) 426 55 20
fax: (12) 427 26 29

Wroctaw

ul. Ostrowskiego 30
53-238 Wroctaw
tel.: (71) 364 70 14
fax: (71) 364 70 30

Serwis internetowy — Katalogi , dokumentacje, programy narzedziowe

www.siemens.pl/napedy

Doradztwo techniczne

W sprawach technicznych i serwisowych prosimy o kontakt

z najblizszym dystrybutorem lub z naszymi doradcami technicznymi.

tel: (022) 87091 12 lub (032) 20841 73

Nasz partner:




