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Niniejsza instrukcja

. Zawiera najwazniejsze dane techniczne i opisuje instalacje, obstuge i eksploatacje przemiennika

czestotliwosci smd.

. Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy zapoznac¢ sie z instrukcjg

Spis tresci patrz
1. Informacje dotyczgce bezpieczenstwa o3
2. Dane techniczne 0 4
3. Ustawianie parametrow 0 11
4. CAN szybkie uruchomienie 2 20
5. Rozpoznawanie i usuwanie usterek 3 20
6. Notatki ) 22
7. Kontakt ) 24
Praca z wykorzystaniem ustawien Lenze patrz
1. Przeczyta¢ wytyczne dot. bezpieczenstwa 0 3
2. Okablowanie przytaczy zasilania i sterowania 04

Wazne: Zwrdci¢ uwage na wymogi dot. minimalnego okablowania!
3. Dane odnos$nie montazu 1 6-10
4. Zalgczy¢ zasilanie - Wy$wietlacz: OFF
5. Za pomocg potencjometru wprowadzi¢ warto$¢ zadang
6. Ustawi¢ zacisk 28 na poziomie HIGH, zacisk E2 na poziomie LOW

Reakcja: silnik obraca sie w prawo i rozpgdza sig az do osiggniecia nastawionej wartosci

zadanej

Wyswietlacz wskazuje czestotliwo$é wyjsciowg w Hz, np. 50.0
7. W razie potrzeby nalezy przeprowadzi¢ optymalizacje ustawien 0 11
8. Zakioécenia wystepujgce podczas uruchamiania/podczas pracy L 20

B

\ INPUT: 3/PE OUTPUT: 3/PE For detailed information
l-e Type: ESMD223L4TXA 400/ 480 V 0-400 /460 V refer to instruction
nze 1d-No: 00000000 5245 A 46/40 A Manual: SLOZ
Made in USA 50 - 60 HZ 22N 000000000000000000
Inverter LISTED .ugnm -zl ESMD223L4TXAD00XX ##
et weone AR A
C0004
Certyfikaty Dane wejsciowe Wersja hardware
Typ [D] Dane wyjsciowe Wersja software
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ogolne wskazowki

W regulatorach napedu firmy Lenze (przemiennikach czestotliwosci, serwoprzemiennikach, przemiennikach
pradowych) mogg podczas pracy — w zaleznosci od stopnia ochrony — znajdowaé sie czesci przewodzgce napiecia
oraz ruchome lub obracajgce sie elementy. Powierzchnie mogg by¢ gorace.

W przypadku samowolnego usunigcia pokryw zabezpieczajgcych, niewtasciwej eksploatacji, przy nieprawidtowej
instalacji lub obstudze istnieje powazne zagrozenie dla os6b oraz przedmiotow.

Wszystkie prace zwigzane z transportem, instalacja, podigczeniem, uruchomieniem i obstugg moga by¢ wykonywane
wytgcznie przez odpowiednio wykwalifikowanych fachowcéw (uwaga na wytyczne IEC 364 lub CENELEC HD 384 lub
DIN VDE 0100 i IEC-Report 664 lub DIN VDE 0110 oraz polskie przepisy bhp).Odpowiednio wykwalifikowani
fachowcy wedtug niniejszych ogélnych wskazéwek dot. bezpieczenstwa to osoby, ktére znajg sie na instalacji,
montazu, uruchomieniu i obstudze produktu i posiadajg do tego celu odpowiednie kwalifikacje.

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Regulatory napedu to urzadzenia przeznaczone do zabudowy w elektrycznych urzadzeniach lub maszynach. Nie sg
to urzadzenia do wykorzystania w gospodarstwie domowym, lecz jako elementy przeznaczone sg wytgcznie do
eksploatacji w warunkach przemystowych lub profesjonalnych zgodnie z EN 61000-3-2. Dokumentacja zawiera
informacje dla dotrzymania wartos$ci granicznych wg EN 61000-3-2.

W przypadku zabudowania regulatora napedu w maszynie nie wolno maszyny uruchomi¢, dopoki nie zostanie
stwierdzona zgodno$¢ maszyny z dyrektywami UE 98/37/EG (dyrektywy maszynowe); przestrzega¢ wytycznych EN
60204.Uruchomienie (tzn. rozpoczgcie pracy zgodnej z przeznaczeniem) dozwolone jest tylko przy zachowaniu
dyrektyw dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej (89/336/EW G). Regulatory napedu spetniajg wymogi
dyrektyw dot. niskiego napigcia 73/23/EWG. W regulatorach napgdu zastosowano zharmonizowane normy szeregu
EN 50178/DINVDE0160.

Ostrzezenie:

Regulatory napedu stanowig produkty o ograniczonej dostepnosci zgodnie z EN 61800-3.

Produkty te moga powodowa¢ w mieszkaniach zakiocenia radiowe. W takim przypadku niezbedne do pracy jest
zastosowanie dodatkowych srodkéw zabezpieczajgcych.

Instalacja

Nalezy zapewni¢ dbato$¢ o stan urzadzenia a szczegodlnie unikaé przecigzen mechanicznych. Przy transporcie i
montazu nalezy zwrdci¢ uwage, aby nie doszto do wygiecia podzespotéw czy do zmiany odstepow izolacyjnych. Nie
wolno dotyka¢ elektronicznych podzespotéw oraz stykdéw. Regulatory napedu zawierajg podzespoty narazone na
dziatanie tadunkow elektrostatycznych, tatwe do uszkodzenia przy nieprawidtowej obstudze urzadzenia. Nie wolno
uszkodzi¢ lub zniszczy¢ elementéw elektrycznych, poniewaz stwarza to zagrozenie dla zdrowia oséb!

Podtaczenie elektryczne

Przy pracach wykonywanych przy regulatorach znajdujgcych sig¢ pod napieciem nalezy przestrzega¢ polskich
przepiséw bhp. Instalacje elektryczng nalezy wykona¢ zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami (np.
zachowujac odpowiednie przekroje przewodow, bezpieczniki, potgczenie przewodu uziemiajgcego). Dokumentacja
zawiera dodatkowe wskazoéwki. Dokumentacja niniejsza zawiera wskazéwki dot. instalacji zgodnej z wymogami
kompatybilno$ci elektromagnetycznej (ekranowanie, uziemianie, montaz filtréw i wyktadanie przewodoéw). Nalezy
przestrzegac¢ tych wskazéwek réwniez w przypadku regulatoréw napedu oznakowanych symbolem CE. Producent
urzadzenia lub maszyny jest odpowiedzialny za dotrzymanie wartosci granicznych okreslonych wymogami
kompatybilno$ci elektromagnetyczne;j.

Praca

Urzgdzenia z zamontowanymi regulatorami napedu nalezy ew. wyposazy¢ w dodatkowe instalacje kontrolne i
zabezpieczajgce zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa (np. prawo o technicznych
$rodkach pracy, przepisy bhp). Regulatory napedu mozna dostosowac do potrzeb uzytkownika. Nalezy przy tym
przestrzega¢ wskazdéwek zawartych w dokumentacji. Po odtgczeniu regulatora od napiecia zasilajgcego nie wolno od
razu dotykaé przewodzacych prad czesci urzgdzenia oraz przytgczy zasilajacych, poniewaz kondensatory mogag by¢
natadowane. Nalezy przy tym zwréci¢ uwage na tabliczki ostrzegawcze umieszczone na regulatorze. Przy cyklicznym
zatgczaniu zasilania przez diuzszy czas, pomiedzy kolejnymi zatgczeniami powinna nastgpié¢ co najmniej 3-minutowa
przerwa! Podczas pracy wszystkie ostony i drzwiczki powinny byé zamkniete.

Wskazowki dla urzadzen z dopuszczeniem UL z zamontowanymi regulatorami napedu
UL warnings to wskazoéwki dotyczace tylko urzgdzen UL. Dokumentacja zawiera specjalne wskazoéwki dla UL.
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Dane techniczne

Zgodnosé CE dyrektywa dot. niskiego napiecia
(73/23/EWG)
Dopuszczenia UL 508C Underwriters Laboratories
Power Conversion Equipment
Max. dopuszczalna dtugos¢ ekranowany: 50 m (niskopojemno$ciowy)
przewodu silnika nie ekranowany: 100 m
Tolerancja fazy napiecia <2%
wejsciowego
Wilgotnosé < 95% nie skondensowane
Warunki klimatyczne klasa 3K3 wg EN 50178
Zakresy temperatur transport -25..+70°C
magazynowanie -20...+70 °C
praca 0 ..+55°C z 2.5%/°C spadkiem pradu
powyzej +40 °C

Wysokos¢ zabudowy

0 ... 4000 m npm
z 5 %/1000 m spadkiem pradu pow

yzej 1000 m npm

Odpornosé na wstrzasy/wibracje

odporno$¢ na przyspieszenia do 0.7 g

Prad uptywowy (EN 50178)

>3.5 mA wzgledem energii potencjalnej

Stopien ochrony (EN 60529)

1P 20

Zabezpieczenia przeciw

zwarciu, doziemieniu, przepieciu, przekroczeniu dopuszczalnych obrotéw,

przecigzeniu silnika

Praca w otwartych sieciach catkowita moc w sieci dotrzymanie wymogéw *

(ograniczenie pradow < 0.5 kW z filtrem sieciowym

harmonicznych wg EN 61000-3- [ 0.5 kW...1 kw z aktywnym filtrem (w przygotowaniu)

2) > 1 kw bez dodatkowych $rodkéw

Filtr RFI Zintegrowany w: Opcjonalnie dla:
ESMD_ _ _ X2SFA ESMD_ _ _ L2YXAi ESMD__ _ L4TXA
ESMD_ _ _ W2SFA ESMD_ __ C2YXA i ESMD__ _ C4TXA

1) Dla dotrzymania kompatybilno$ci elektromagnetycznej, dopuszczalne dtugosci przewodéw mogag sie

zmieniac.

Wymienione dodatkowe $rodki oznaczaja, ze regulatory napedu same spetniajg wymogi EN 61000-3-2.

Spetnienie wymogoéw dla maszyny/urzadzenia nalezy do odpowiedzialno$ci producenta

maszyny/urzadzenia.

EMC (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna)

Dotrzymanie wymogow zgodnie z EN 61800-3/A11

instalacja zgodna z zasadami EMC

Emisja zaklécen

Dotrzymanie klasy A wg EN 55011 przy zabudowie

wewnatrz szafki sterujacej

zaciski ekranowane

przewdd sterujacy

o] [=] [>]

niskopojemnosciowy kabel silnika

(zyta/zyta < pF/m, zyta/ekran < 150 pF/m)

ptyta montazowa przewodzgca prad

filtr
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Zakresy mocy

typ moc zasilanie prad wyjsciowy
napiecie, prad znam. Imax d1a 60 s
czestotliwos¢é
kW] ¢ [A] [A]* [A] [A]* [A]°
ESMD251X2SFA,
Esmp2s1wasFA | 020 3.4 17 1.6 2.6 2.4
ESMD371X2SFA,
oD Tneoss | 037 l/N/PE|230/240V 50 04 95 36 33
u
2/PE 230/240V
ESMD551X2SFA,
Esmps51w2sFA | 0-5° (180 V -0%... 6.0 3.0 28 45 42
ESMD751X2SFA 264 V +0%)
. 50/60 Hz
EsMD751w2sFA | 078 A 9.0 4.0 37 6.0 55
ESMD152X2SFA, -0%...62 Hz
ESMD152W2sFA | 13 +09%) 14.0 7.0 6.4 105 9.6
ESMD222X2SFA,
ESMD222W2SFA | 22 21.0 95 87 14.3 131
1= [ 3- 3~ 3~ 3< 3=
ESMD371L2YXA,
Esmps7icayxa | %7 1/NIPE 230V lub ar |27 22 20 33 30
ESMD751L2YXA, 3/PE 230V
Esmp7sicovxa | 078 180V 0 ... 84 | 48 40 87 6.0 56
ESMDI12L2YXA, 264V +0%)
Esmpiizcayxa | 11 50/60 Hz 120 | 6.9 6.0 55 9.0 83
ESMD152L2YXA, (48 Hz
EsMD152c2vxA | 10 -0%...62 Hz 129 | 7.9 6.8 6.3 102 9.5
ESMD222L2YXA, +0%)
ESMD222W2sFA | 22 17.1 | 108 9.6 8.8 14.4 132
400V | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V
ESMD371L4TXA,
Eambaricama | 037 16 | 14 | 13 | 11 | 12 | 10 | 20 | 1.7 | 18 | 15
ESMD751L4TXA,
Covbreicama | 075 30 | 25 | 25 | 21 | 23 | 19 | 38 | 32 | 35 | 209
ESMD112L4TXA,
Combiizeamxa | 11 43 | 36 | 36 | 30 | 33 | 28 | 54 | 45 | 50 | 42
ESMD152L4TXA,
Comblazcamxa | 15 48 | 40 | 41 | 34 | 38 | 31 | 62 | 51 | 57 | 47
ESMD222L4TXA, | -, 5 64 | 54 | 58 | 48 | 53 | 44 | 87 | 72 | 80 | 66
ESMD222C4TXA
ESMDI02LATXA 3/PE 400/480 V
‘ —09
EoMDa02eaTXA | 30 (320V+8025..528V 83 | 70 | 76 | 63 | 70 | 58 | 114 | 95 | 105 | 87
ESMD402L4TXA,
EaMDaozcaTA | 40 S?L{SOHEZ 06| 88 | 94 | 78 | 86 | 72 | 141 | 117 | 129 | 108
ESMD552L4TXA, ¢
EaMDaa2CaTXA | 55 0/+0606/02)Hz 142 | 124 | 126 | 11.0 | 116 | 101 | 189 | 165 | 17.4 | 152
ESMD752L4TXA,
Combrazcama | 75 181 | 158 | 161 | 140 | 148 | 129 | 24 | 21 | 22 | 194
ESMD113L4TXA,
Esmbliscatxa | 11 27 | 24 | 24 | 21 | 22 | 103 | 36 | 32 | 34 | 29
ESMD153L4TXA,
EaMD1a3CATXA | 15 35 | 31 | 81 | 27 | 20 | 25 | 47 | 41 | 43 | 37
ESMD183LATXA,
EoMbisscaTia | 185 44 | 38 | 39 | 34 | 36 | 31 | 59 | 51 | 54 | 47
ESMD223L4TXA,
ESMD223C4TXA 22 52 45 46 40 42 37 69 60 64 55

1) Przy znamionowym napieciu zasilania i czgstotliwos$ci prébkowania 4, 6, 8 kHz
2) Przy znamionowym napigciu zasilania i czgstotliwosci prébkowania 10 kH
3) Prad max jest funkcjg ustawien w C90 (wybdr napiecia wejsciowego)
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Montaz i wymiary
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Typ a al b bl b2 c sl s2 m [kg]
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] 9
ESMD251X2SFA ,ESMD251W2SFA
ESMD371X2SFA .ESMD371W2sFA | 23 | 84 | 146 | 128 | 17 | 8 | 15 | 50 | 05
ESMD551X2SFA, ESMD551W2SFA
ESMD751X2SFA, ESMD751W2SFA | 23 | 84 | 146 | 128 | 17 | 92 | 15 | 50 | 06
ESMD371L2YXA, ESMD371C2YXA
(A ESMD371LATXA, ESMD371CATXA | 93 | 84 | 146 | 128 | 17 | 100 | 15 | 50 | 06
ESMD751L2YXA, ESMD751C2YXA
ESMD751L4TXA. ESMD751C4TXA | 98 | 84 | 146 | 128 | 17 1120 | 15 | 50 | 0.9
ESMD112L4TXA, ESMD112CATXA | 93 | 84 | 146 | 128 | 17 | 146 | 15 | 50 | 1.0
ESMD152X2SFA, ESMD152W2SFA | 114 | 105 | 146 | 128 | 17 | 124 | 15 | 50 | 1.2
ESMD222X2SFA, ESMD222W2SFA | 114 | 105 | 146 | 128 | 17 | 140 | 15 | 50 | 14
ESMDI112L2YXA, ESMD112C2YXA
ESMD152L4TXA, ESMD152CATXA | 114 | 105 | 146 | 128 | 17 | 133 | 15 | 50 | 14
(® | EsMD222L4TXA, ESMD222C4TXA
ESMD152L2YXA, ESMD152C2YXA
ESMD222L2YXA, ESMD222C2YXA | 114 | 105 | 146 | 128 | 17 | 171 | 15 | 50 | 20
ESMD302L4TXA, ESMD302CATXA
ESMDA402L4TXA, ESMD402CATXA
ESMD552L4TXA. ESMD552CATXA | 114 | 105 | 146 | 100 | 17 | 171 | 15 | 50 | 2.0
ESMD752L4TXA, ESMD752C4TXA
(C] ESMDLISLATXA ESMD113CATXA | 146 | 137 | 197 | 140 | 17 | 182 | 30 | 100 | 3.2
ESMD153L4TXA..ESMD223L4TXA
@ | CoVDisacarxa EaMbosacatxa | 195 | 183 | 248 | 183 | 23 | 203 | 30 | 100 | 64

Uwaga!

bedzie réwne 0 VDC.

urzadzenia.

Ryzyko porazenia! Potencjaty obwodu siggajg 480 VAC. Kondensatory utrzymuja napigcie po odtaczeniu
zasilania. Przed serwisowaniem urzadzenia odtacz zasilanie odczekaj dopéki napigcie pomiedzy B+ i B-

Nie podtaczaj zasilania do zaciskow wyjsciowych (U,V,W), spowoduje to powazne uszkodzenie

Nie podtaczaj zasilania czesciej niz raz na trzy minuty. Spowoduje to uszkodzenie przemiennika.

www.LENZE.net.pl.
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Schemat potaczen dla przemiennikéw serii ESMD_ _

_ X2SFA

ANPE 180V -0%.., 264V + 0% 2/PE 180V - 0% ...
48Hz .. 62Hz . 4
L1 L.
L2 Ls
L@ PE
PE 0
[] “TILAl2nPE
L1|L2/N[PE
0.5 Nm /4.5 |b-in
z.zx O smmioadin
G T T %
® smmioziin 7] 8] 9]20[28]E 1|E2|E3|K14 K12]
T \ |
<1 mme/ AWG 26,16 \
1
1k ... 10k -

0.2 Nm /2 lb-in

O smm/024in
|

1NPE 180V -0%... 264V + 0% 2/PE 180V - 0% ... 264V + 0%
48Hz ...62Hz 48 H;
Li—"
L1 L
L2 L
LN3 PE
0o
[] Li[L2/N[PE]
QH’ESN\!W-‘45IK:I-I|W
\‘ Emm/0.24in
[ —

< 1 mm?/ AWG 26...16,

Zasilanie z zewnetrznego
zradfa napigcia stalego

Schemat potaczen dla przemiennikéw serii ESMD_ _

\\ \‘ \‘
SEE
[PES—* )
PES| 1pe

— +
+12VDC-0%
+30VDC + 0%

_W2SFA
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zacisk dane przytaczy sterujacych (wytluszczonym drukiem = ustawienia Lenze)
CAN_GND | CAN uziemienie Dla poprawnej komunikacji zacisk CAN_GND
powinien by¢ pofaczony do uziemienia w sieci
CAN. W przypadku uzycia tylko dwdch
przewodéw (CAN_L i CAN_H) w sieci to
CAN_GND powinien zosta¢ pofaczony z
obudowa/uziemieniem
CAN_L CAN niski Jesli regulator jest zlokalizowany na
CAN_H CAN wysoki ktorymkolwiek koncu sieci, to konczacy rezystor
(zwykle 120Q) powinien zosta¢ wpigty pomiedzy
CAN_LiCAN_H
7 potencjat odniesienia
8 wejscie analogowe rezystancja wejsciowa: > 50 kQ
0 ... + 10 V (zakres mozna zmieni¢ przy pomocy | (dla sygnatu pradowego: 250 Q)
C34)
9 zasilanie wewnetrzne DC dla potencjometru +10V, max. 10 mA
warto$éci zadanej
20 zasilanie wewnetrzne DC dla wej$¢ cyfrowych + 12V, max. 20 mA
28 wejscie cyfrowe start/stop 0: stop
L start g
El wejscie cyfrowe konfigurowalne z CE1 El1=1: JOG1 aktywne %“".
uaktywni¢ statag wartos¢ zadana 1 (JOG1) S 2
E2 wejscie cyfrowe konfigurowalne z CE2 E2=0: obroty w prawo 'g B
kierunek obrotéw E2=1: obroty w lewo NS
E3 wejscie cyfrowe konfigurowalne z CE3 E3=1: DCB aktywne =%
uaktywni¢ hamowanie pradem stalym (DCB) =
K12 wyjécie przekaznikowe (zestyk zwierny) AC 250V /3 A
K14 btad (TRIP) DC24V/2A..240V/0.22A

LOW =0...+3V,HIGH=+12...+30V
Bezpieczenstwo dotykowe

. Wszystkie zaciski sterujgce posiadajg izolacje podstawowg (pojedyncze odstepy izolujace)
. Ochrona przeciwko dotknigciu moze by¢ zapewniona przez zastosowanie dodatkowych $rodkow
bezpieczenstwa np. podwadjng izolacje.

UMPE 180 - 0% . 264V + 0%  ZPE 180V - O
48 Hz... 62 W 48H 40 %

IPE 320V-0% .. 528
4BHz ... 62H

L L

Rezyst & & e
ezyslor g
hamuiacy e ] T b
(opcjonalnie) I I PE

e = Lifte[La+ [] [] []
Gl smd oo & Li]L2[Ls (ATE) ® D)

- = > c{ﬁ[un#ﬁ” n 1.2 Ny 10 Ib-in gH/QI]N\“ 18 Ib-in
W 02N/ 2 I B g B ™ Emn/24in A N ImmO350n | N 13mm0Se
s 024 71[72] 7 8] 2 [z0[ze[E1[E2]E3ealat e kiaKiz] &l [U[V]W (— (—
[— UNURURRU T]
i|wm?-‘l'w’i?5_|6 LY
otk =he-e-s 55
=]
[718]

FUNUR\

AL

)

0. 20 mA
. 20mA Lo,
+12VDC-0%

Schemat potaczen dla przemiennikéw serii ESMD_ _ _ L2YXA i ESMD_ _ _ LATXA
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Rezystor
hamujacy
(opejonalnie)

NP T8OV - 0% .. 264Y 4 0% 3/PE 180V - 0% . 284V 40 %
48 Hz .. G2H 48Hz... 62Hz

L
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0.2 N 2 b-in
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N 6mmA24in
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<A WG 26..16

|D| NEI N KIFEE
g+|B-| smd = (A/E] ® [D)

GAN .g 2 3 2 ¢ ¢] I# g ’V\‘ C‘:Liﬁ‘ll'hlﬂl:- n k|G’IIZNH'1"IUU"-VI '-H-HZDNH\HEI‘J-\H
— S x T o N smmA24in N 9mmD.35in O 13mm/05in
puf LTt [es[ 7 [ [ [eo[e fe2]e] 7 [ee]kaaxr2] @ [IV[W —  —

LT ]
1118 ,

O—=
+12VDC-0%
+30VDC + 0 %

PEL f —FES)
Zasilanie z zewnetrznego
rodia napiecia stalego

Schemat potaczen dla przemiennikow serii ESMD_ _ _ C2YXA i ESMD_ _ _ C4TXA

btad (TRIP)

zacisk dane przylaczy sterujgcych (wytluszczonym drukiem = ustawienia Lenze)

CAN_GND CAN uziemienie Dla poprawnej komunikacji zacisk CAN_GND powinien by¢ potaczony
do uziemienia w sieci CAN. W przypadku uzycia tylko dwdch
przewoddédw (CAN_L i CAN_H) w sieci to CAN_GND powinien zosta¢
potaczony z obudowa/uziemieniem.

CAN_L CAN niski Jesli regulator jest zlokalizowany na ktérymkolwiek koncu sieci, to
CAN_H CAN wysoki konczacy rezystor (zwykle 120Q) powinien zosta¢ wpigty pomigdzy
CAN_L i CAN_H
71 Wejscie tgcza szeregowego RS 485 RXB/TXB (B+)
72 Wejscie tgcza szeregowego RS 485 RXAITXA (A-)
7 potencjat odniesienia
wejscie analogowe rezystancja wejsciowa: > 50 kQ
8 0...+ 10 V (zakres mozna zmieni¢ przy | (dla sygnatu pradowego: 250Q)
pomocy C34)
9 zasilan_ie wewnetrzng D_C dla ) +10V, max. 10 mA
potencjometru warto$ci zadanej
20 zasilanie wewnetrzne DC dla wejs$¢ +12V, max. 20 mA
cyfrowych
28 wejscie cyfrowe start/stop 0: stop
1: start ©
wejscie cyfrowe konfigurowalne z CE1 _5
El uaktywni¢ stata wartos¢ zadang 1| E1=1: JOG1 aktywne 3
(JOG1) '0;7 g
E2 wejscie cyfrowe konfigurowalne zCE2 | E2=0: obroty w prawo )
kierunek obrotéw E2 =1: obroty w lewo 2m
wejscie cyfrowe konfigurowalne z CE3 %
E3 uaktywnié hamowanie pradem E3=1: DCB aktywne ,E-
statym (DCB) =
Al wyjscie konfigurowalne z c17 DC 24 V /50 mA, NPN
62 Wyjscie analogowe konfigurowalne
zc08icll
K14 Kvgé?gﬁrgzglﬁaezgllé%vge (zestyk zwierny) AC 250 V/3 A
K12 DC24V/2A...240V/0.22A

0 = poziom sygnatu LOW (0 ... + 3 V), 1 + poziom sygnatu HIGH (+ 12 ... + 30 V)
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Bezpieczniki/przekroje poprzeczne przewodéw

instalacja zgodnie z EN 60204-1 instalacja zgodnie z UL
typ bezpﬁecznik bezpiecznik L1, L2, L23, bezpliecznik té‘ IE,E‘ FI?
topikowy automatyczny PE [mm?] topikowy [AWG]
ESMD251X2SFA, ESMD251W2SFA M10 A C10A 15 10A 14
ESMD371X2SFA, ESMD371W2SFA M10 A C10A 1.5 10 A 14
llluPbE ESMD551X2SFA, ESMD551W2SFA M10 A C10A 15 10A 14
2/PE | ESMD751X2SFA, ESMD751W2SFA M16 A C16 A 25 15A 14
ESMD152X2SFA, ESMD152W2SFA M20 A C20 A 25 20A 12
ESMD222X2SFA, ESMD222X2SFA | M25 A C25A 49 25A 10
ESMD371L2YXA, ESMD371C2YXA M10 A C10A 15 10A 14
ESMD751L2YXA, ESMD751C2YXA M16 A C16 A 25 15A 14
1/PE | ESMD112L2YXA, ESMD112C2YXA M20 A C20A 25 20A 12
ESMD152L2YXA, ESMD152C2YXA M25 A C25A 25 25A 12
ESMD222L2YXA, ESMD222C2YXA M30 A C30A 4 30A 10
ESMD371L2YXA - ESMD751L2YXA =30
ESMDS7IC2VXA ESMDrsiCona | MIOA | C10A 15 oA | 1 | ™A
ESMD371C4TXA- ESMD222C4TXA
ESMD112L2YXA, ESMD112C2YXA
ESMD152L2YXA, ESMD152C2YXA M12 A Cl12 A 15 12 A 14
ESMD302L4TXA, ESMD302C4TXA
ESMD222L2YXA, ESMD222C2YXA M16 A C16 A 25 15A 14
3IPE ESMD402L4TXA, ESMD402C4TXA M20 A C20 A 25 20A 12
ESMD552L4TXA, ESMD552C4TXA M20 A C20 A 25 20A 12
ESMD752L4TXA, ESMD752C4TXA M25 A C25A 4 25A 10
ESMD113L4TXA, ESMD113C4TXA M35 A C35A 6 35A 8
ESMD153L4TXA, ESMD153C4TXA M45 A C45A 10 45 A 8
ESMD183L4TXA, ESMD183C4TXA M60 A C60 A 16 60 A 6
ESMD223L4TXA, ESMD223C4TXA M70 A C70 A 16 70A 6
1)  Nalezy przestrzegac¢ lokalnych przepisow

Przy uzywaniu uptywowych wytacznikéw zabezpieczajacych nalezy zwréci¢ uwage:

2)  Przystosowany do pragdéw pulsujacych lub wszystkich pradow

3) Bez zarobionej koncowki

. Uplywowy wytgcznik zabezpieczajacy montowac tylko pomiedzy siecig zasilajgcg a regulatorem napedu
. Uptywowy wytgcznik zabezpieczajacy moze nieprawidiowo zadziata¢ wskutek:
- wplywu pojemnosciowych pradéw w ekranach kabli podczas pracy (przede wszystkim przy
dtuzszych, ekranowanych przewodach silnikowych),

- jednoczesnego zafgczenia kilku regulatoréw napedu do sieci,

- uzycia dodatkowych filtréow przeciwzaktéceniowych.
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Ustawianie parametrow

komunikaty statusu/bledéw

zmiana parametréw

EEr
rSk
GF

smd404

Uwaga!
Jesli funkcja hasta jest dostgpna, hasto musi zosta¢ wprowadzone w C00 by mie¢ dostep do
parametréw. CO0 nie pojawi sie dopdki funkcja hasta nie bedzie dostepna. Patrz C94.

EPM to pamie¢ przemiennika. Kiedykolwiek ustawienia parametréw sig¢ zmieniajg, ich wartosci
przechowywane sg w EPM. Kostka pamigeci EPM moze zosta¢ wyjeta z przemiennika, lecz
musi by¢ zainstalowana by przemiennik maégt funkcjonowac (brak EPM spowoduje
wyswietlenie btedu F I). Przemiennik dostarczany jest z taSma chronigcg EPM, ktérg mozna
zdjg¢ po uruchomieniu. Dostepny jest rowniez programator EPM (model EEPM1RA, manual
EPO03), ktéry umozliwia: parametryzacje przemiennika bez zasilania, ustawienie OEM jako
domysine, szybkie kopiowanie ustawien gdy parametryzuje sie wiele przemiennikéw dla
identycznych zadan. Programator przechowuje réwniez do 60 plikéw klienta.

Parametryzacjadla: ESMD_ __ X2SFA, ESMD_ _ _ L2YXA,ESMD_ _ _ LATXA
Kod Mozliwe nastawy Wazne
Numer | Nazwa Lenze Wybor
C00 wprowadz 0 0 999 | Widzialne tylko, gdy hasto jest aktywne (zobacz C94)
hasto
CO1 | zrédto wartosci 0 0 wejécie analogowe(zacisk 8, Sterowanie = zaciski
zadanych patrz C34)

1 kod c40

2 wejscie analogowe(zacisk 8,
patrz C34)

3 LECOM

4 wejscie analogowe(zacisk 8,
patrz C34)

5 kod c40

6 wejscie analogowe(zacisk 8,
patrz C34)

7 kod c40

8 wejscie analogowe(zacisk 8,
patrz C34)

Programowanie =klawiatura
Monitoring = LECOM

Sterowanie = zaciski
Programowanie = LECOM/klawiatura
Monitoring LECOM

Sterowanie = LECOM
Programowanie = LECOM/klawiatura
Monitorong = LECOM

Sterowanie = zaciski
Programowanie =klawiatura zdalna
Monitoring = klawitura zdalna

Sterowanie = klawiatura zdalna
Programowanie =klawiatura zdalna
Monitoring = klawiatura zdalna

Sterowanie =zaciski
Programowanie =Modbus/klawiatura
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9 kod c40

Monitoring = Modbus

10 wejscie analogowe(zacisk 8,

Sterowanie = Modbus

121%333) Programowanie = Modbus/klawiatura
Monitoring = Modbus
Rada:
e GdyCO01=1,5,7,9Ilub 11,wtedy uzyj c40 do ustawienia predkosci
e Gdy C01 = LECOM (3), wpisz komende predkosci do C46
Cc02 Zatadowac¢ brak akcjitadowanie C02 = 1..4 mozZliwe tylko z OFF
ustawienia zakonczone C02 =2:C11, C15=60Hz
Lenze zatadowa¢ 50 Hz
ustawienia Lenze
zatadowac¢ 60 Hz
ustawienia Lenze
zatadowa¢ ustawienia
OEM
przetéz
(mozliwe tylko w stanie OFF)
Uwaga! | C02 = 1 nadpisuje wszystkie ustawienia
Obwoéd TRIP moze by¢ uszkodzony! Sprawdz parametry CE1...CE3
CE1 | Konfiguracja 1 1 uaktywnic¢ statg warto$¢
wejscia zadang 1 (JOG1) Uaktywni¢ JOG3:
cyfrowego E1 2 uaktywni¢ statg wartos¢ oba zaciski = HIGH
zadang 2 (JOG2)
3 hamowanie pragdem statym Patrz tez C36
(DCB)
4 kierunek obrotéw LOW = obroty w prawo, HIGH = obroty w lewo
5 Quickstop Kontrolowane zwalnianie do zatrzymania,
LOW -aktywne
Ustaw zwalnianie w C13 lub c03
CE2 Konfiguracja 4 6 obroty w prawo (zabezpieczenie Obroty w prawo = LOW
wejscia przerwania obwodu) Obroty w lewo = LOW: Quickstop
cyfrowego E2 7 obroty w lewo (zabezpieczenie
przerwania obwodu)
8 UP (podnie$¢ warto$¢ zadang) UP = LOW a DOWN = LOW: Quickstop; uzy¢
9 DOWN (obnizy¢ wartos¢ zestyk rozwierny
zadanag)
[L0 TRIP-Set LOW aktywne, wyzwala EEr
Rada: przy pomocy tego sygnatu mozna
podtgczy¢ termiczny zestyk rozwierny silnika
CE3 Konfiguracja 3 11 TRIP-Reset Patrz takze c70
wejscia 12 Przyspieszanie/zwalnianie 2 Patrz c01 i c03
cyfrowego E3 13 dezaktywowac PI Niedostepna funkcja P przy recznym
sterowaniu
14 uaktywni¢ statg warto$¢ zadang Pl 1 e Uzyj C37...C39 do ustawienia warto$ci
15 uaktywni¢ statg warto$¢ zadang Pl 2 zadanej
o Uaktywni¢ statg warto$¢ zadang Pl 3: oba
zaciski = HIGH
Rada:
Pojawi sie btad CFG, gdy:
o Ustawienia E1...E3 dubluja sie (kazde ustawienie moze by¢ uzyte tylko raz)
o Jedno wejscie jest ustawione na UP, a drugie nie jest ustawione na DOWN, lub odwrotnie
Cco8 Konfiguracja 1 Przekaznik jest wzbudzony, jesli:
wyjécia 0 gotowos$¢ do pracy
przekaznika 1 btad

2 silnik pracuje

3 silnik pracuje / obroty w prawo

4 silnik pracuje / obroty w lewo

5 czestotliwos$¢ wyjsciowa = OHz

6 osiggnieta warto$¢ zadana
czestotliwosci

7 przekroczony prég (C17)

8 osiggniety graniczny prad
(silnikowy lub generatorowy)

9 sprzezenie zwrotne zewnetrzne
min/max alarm (d46, d47)

10 sprzezenia zwrotne wewnatrz
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min/max alarm (d 46, d47)

Co9 Adres sieciowy 1 1 247 | Kazdy przemiennik w sieci musi mie¢ unikatowy adres
C10 Minimalna 0.0 0.0 {Hz} 240 | e Czestotliwos¢ wyjsciowa przy 0 % analogowej wartosci
czestotliwosc zadanej
wyjsciowa « C10 nie dziata przy statych wartosciach zadanych i
wprowadzaniu warto$ci zadanych za pomoca c40
Ci11 maksymalna 50.0 7.5 {Hz} 240 | e Czestotliwos¢ wyjsciowa przy 100 % analogowej
czestotliwose wartosci zadanej
wyjsciowa * C11 nigdy nie jest przekraczany
Uwaga! | Skonsultuj z producentem maszyny/silnika zanim zaczniesz operowa¢ powyzej czestotliwosci
znamionowej. Przekroczenie predkosci silnika/maszyny moze spowodowaé uszkodzenie
urzadzenia i/lub obrazenia personelu.
C12 czas 5.0 0.0 {s} 999 | «C12 = zmiana czestotliwosci 0 Hz...C11
przyspieszania *C13 = zmiana czgstotliwosci C11...0 Hz
C13 czas zwalniania 5.0 0.0 {s} 999 | eDla rampy S przyspieszanie zwalnianie, nastaw c82
Ci14 tryb pracy 2 0 liniowa charakterystyka z e liniowa charakterystyka: dla standardowych zastosowan
Auto-Boost « kwadratowa charakterystyka: dla wentylatoréw i pomp o
1 kwadratowa charakterystyka z | kwadratowej charakterystyce obcigzen
Auto-Boost * Auto-Boost: napigcie wyjéciowe zalezne od obcigzen,
2 liniowa charakterystyka ze tzn. praca z matymi stratami
statym podwyzszaniem Uy,
3 kwadratowa charakterystyka
ze statym podwyzszaniem
Ynin
Ci5 U/f - punkt 50.0 25.0 {Hz} 999 U
zatamania W standardowych zastosowaniach 100%— — —
charakterystyki ustawi¢ czestotliwos¢
znamionowg silnika (patrz
tabliczka znamionowa) |
C16 podwyzszanie 401ub | O {%} 40.0
Upin 6.0 Ustawi¢ dopiero po uruchomieniu: I
(optymalizacja silnik powinien pracowa¢ na biegu C16
momentu jatowym mniej wigcej z I
obrotowego) czestotliwoscig poslizgu ( ok. 5 0
Hz); podwyzszy¢ C16 az prad 0 C15 f
silnika (C54) = 0.8 pradu smd0o6
znamionowego silnika
C17 prég 0.0 0.0 {Hz} 240 | Patrz C08icl17, wybor 7
czestotliwosci odniesienie: warto$¢ zadana
(Quin)
C18 czestotliwosé 2 0 4kHz e Gdy C18 wzrasta, hatas silnika maleje
probkowania 1 6kHz « Obserwuj obnizanie w sekgji 2.2
2 8kHz e Automatyczne obnizanie do 4 kHz przy 1.2 X |;nam.
3  10kHz
Cc21 kompensacja 0.0 0.0 {%} 40.0 | Zmienia¢ C21, dopdki w zagdanym zakresie obrotow,
poslizgu predkos¢ obrotowa pomigdzy pracg na biegu jatowym a
max. obcigzeniem wiecej juz nie spada
Cc22 silnikowy prad 150 30 {%} 150 « Po osiggnieciu warto$ci granicznej czas
graniczny odniesienie: wyjéciowy prad przyspieszania wydtuza sie lub zmniejsza sig
znamionowy smd czestotliwosé wyjsciowa
* Kiedy C90 = 2, max. Ustawienie to 180%
C24 Accel-boost 0.0 0.0 {%} 20.0 | Accel-boost jest tylko aktywny podczas przyspieszania
C31 Przedziat 0 0 — wigczony C31=0 aktywowany martwy przedziat dla analogowego
martwy wejscia 1 — wytaczony wejécia. Gdy sygnat analogowy zawiera si¢ w martwym
analogowego przedziale to wyj$cie regulatora = 0 Hz a wyswietlacz
pokaze StP
C34 konfiguracja 0 0 _0..10V
wejscia 1 0..5V
analogowego 2 0..20mA
3 4.20mA Jesli sygnat spadnie ponizej 2 mA wyzwoli btgd SdS
4 4...20 mA monitorowane
C36 napiecie 4.0 0.0 {%} 50.0 | Patrz CE1...CE3 oraz c06
hamowania Potwierdz mozliwo$¢ uzycia hamowania prgdem statym w
pradem statym silniku
(DCB)
C37 stata wartosé 20.0 0.0 {Hz} 240 | W zaawansowanych opcjach, maksymalne ustawienie to
zadana 1 999
(JOG1) Gdy Pl jest aktywne (patrz d38), C37...C39 sg statymi

www.LENZE.net.pl.

13




C38 stata warto$¢ 30.0 0.0 {Hz} 240 warto$ciami zadanymi Pl
zadana 2
(JOG2)
C39 stata warto$¢ 40.0 0.0 {Hz} 240
zadana 3
(JOG3)
C46 warto$¢ zadana 0.0 {Hz} 240 | Wyswietlacz: warto$¢ zadana na wejéciu analogowym lub
czestotliwosci przy funkcji UP/DOWN |lub LECOM
C50 czestotliwosé 0.0 {Hz} 240 | Wyswietlacz
wyjéciowa
C53 napigcie DC w 0.0 {%} 255 | Wyswietlacz
obwodzie pradu
statego
C54 prad silnika 0 {%} 255 | Wyswietlacz
C59 Pl sprzgzenia C86 {%} c87 | Wyswietlacz
zwrotnego
C70 Wzmocnienie 5.0 0.0 {%} 99.9
regulatora
procesu
C71 Czas zdwojenia 0.0 0.0 {%} 99.9
regulatora
procesu
C90 Wybér napigcia 0 Auto Automatyczne ustawie na Low (1) lub High (2) przy
zZnamionowego ponownym zatgczeniu, zalezy od napigcia wej$ciowego
silnika 1 Low Dla 200 V lub 400 V
2 High Dla 240 V lub 480 V
Rada:
Aby utatwi¢ parametryzacije, fabryczne ustawienia Lenze zalezg od modelu:
C90 = 1 dlamodeli 400/480 V
C90 = 2 dla modeli 230/240 V
Po zrestartowaniu (C02 = 1), C90 = 0. Potwierdz wtasciwe ustawienia po nastepnym uruchomieniu.
C94 Hasto 0 0 999 | Jesli zakodowano warto$¢ inna niz 0 nalezy wprowadzi¢
uzytkownika zmiana z ,0” (brak hasta) wartos¢ | hasto w C00 dla dalszego dostepu
zacznie sie od 763
C99 Wersja Wyswietlacz, format x.yz
software
c01 Drugi czas 5.0 0.0 {s} 999 | ¢ Aktywowany uzywajac CE1...CE3
przyspieszania «c01 = zmiana czestotliwosci 0 Hz...C11
c03 Drugi czas 5.0 0.0 {s} 999 | 03 = zmiana czestotliwosci C11...0 Hz
zwalniania o Dla rampy s przyspieszanie/zwalnianie, nastaw c82
c06 czas 0.0 0.0 {s} 999 | e Automatyczne hamowanie silnika ponizej 0.1 Hz za
utrzymywania pomocg pradu DC silnika przez caty czas utrzymywania
automat. 0.0 = nie aktywne (potem: U, V, W zablokowane)
hamowania 999 = ciggte hamowanie o Potwierdz mozliwo$¢ hamowania pragdem statym w
pradem statym silniku
(Auto-DCB)
c08 Skalowanie 100 1.0 999 | Jezeli na zacisku 62 jest 10VDC odpowiada to ustawionej
wyjscia wartosci (patrz c11)
analogowego
cll Parametryzacja 0 0 brak Uzyj c08 do skalowania sygnatu
wyjscia 1 czestot.. wyjsciowa 0-10 VDC Przyktad:
analogowego 2 czestot. wyjsciowa 2-10 VDC c11=1ic08 = 100:
(62) 3 obcigzenie 0-10 VDC Przy 50 Hz, zacisk 62 = 5 VDC
4 obcigzenie 2-10 VDC Przy 100 Hz, zacisk 62 = 10 VDC
5 dynamiczne hamowanie Do uzytku tylko z opcjg BD
cl7 Parametryzacja 0 Wyjscie jest aktywne, jesli:
wyjscia 0 gotowos$¢ do pracy
cyfrowego (A1) 1 btad
2 silnik pracuje
3 silnik pracuje / obroty w prawo
4 silnik pracuje / obroty w lewo
5 czestotliwos$¢ wyjsciowa= 0Hz
6 osiggnieta warto$¢ zadana
czestotliwosci
7 przekroczony prég (C17)
8 osiggniety graniczny prad
(silnikowy lub generatorowy)
9 sprzezenie zwrotne zewnetrzne
min/max alarm (d46, d47)
10 sprzezenie zwrotne wewnatrz
min/max alarm (d46, d47)
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c20 wylgczanie It 100 30 {%} 100 | e« Wyzwolenie btedu OC6, gdy prad silnika przekroczy c20
(kontrola 100% = wyjsciowy prad zbyt dtugo
termiczna znamionowy smd * Wiasciwe ustawienie = prgd znamionowy z tabliczki/prad
silnika) wyjéciowy smd x 100%
o Przyktad: silnik = 6.4 [A], smd = 7.0 [A]; wiasciwa
nastawa = 91%
(6.4/7.0=0.91 x 100% = 91%)
Uwaga! | Maksymalna nastawa to prgd znamionowy silnika (patrz na tabliczke znamionowa)
Brak catkowitego zabezpieczenia silnika!
c25 LECOM 0 0 LECOM: 9600 bps e Patrz CO1
predkos¢ bod Modbus: 9600,8,N,2 ¢ LECOM, jesli C01=0...3
1 LECOM: 4800 bps «Modbus, jesli CO1 = 8...11
Modbus: 9600,8,N,1
2 LECOM: 2400 bps
Modbus: 9600,8,E,1
3 LECOM: 1200 bps
Modbus: 9600,8,0,1
c38 Aktualna c86 c87 | Wyswietlacz
warto$¢ zadana
Pl
c40 warto$¢ zadana 0.0 0.0 {Hz} 240 | Mozliwe tylko, jesli CO1 jest ustawione wtasciwie (CO1 = 1,
czestotliwosci 5,7,9,11)
za pomocg
przyciskow:
AY lub
Modbus
c42 warunek startu 1 0 Start po zamianie poziomu Patrz takze c70
(z zatgczonym LOW-HIGH na zacisku 28
zasilaniem) 1 Automatyczny start, jesli
zacisk 28 = HIGH
Uwaga! | Automatyczne startowanie/restartowanie mozne spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia i/lub
obrazenia personelu.
Automatyczne startowanie/restartowanie powinno by¢ wykorzystywane tylko tam, gdzie
personel nie ma dostepu.
c60 Wybdr trybu dla 0 0 — tylko monitoring ¢60=1 mozna za pomocg A ¥ dostosowac warto$¢
c6l 1- monitoring i edycja zadang c40 podczas monitorowania w c61
c6l Aktualny status/ komunikat statusu/btedu e Wyswietlacz
btad » Odniesc¢ sie do sekgji 5 dla wyjasnienia statusu btedu i
c62 Ostatni btad komunikat bledu komunikatu btedu
c63 Przedostatni
btad
c70 konfiguracja 0 0 TRIP-Reset po zmianie
TRIP-Reset LOW-HIGH na zacisku 28
(kasowanie lub zatgczenia zasilania lub
btedu) po zmianie LOW-HIGH na
wejsciu cyfrowym ,TRIP-
Reset”
1 Auto-TRIP-Reset «Po uptywie czasu w ¢71 automatycznie kasuje wszystkie
btedy
o Wiecej niz 8 btedéw w ciggu 10 minut wyzwoli btgd rSt
c71 zwioka Auto- 0.0 0.0 {s} 60.0 | Patrz c70
TRIP-Reset
c78 licznik czasu wyswietlacz 0 ... 999 h: format xxx
pracy czas catkowity w stanie ,Start”
c79 licznik czasu wyswietlacz 1000 ... 9999 h: format x.xx (x 1000)
zatgczenia czas catkowity zasilania = zat.
zasilania 10000 ... 99999 h: format xx.x (x 1000)
c81 Warto$¢ 0.0 c86 c87
zadana PI
c82 Czas 0.0 0.0 {s} 50.0 | e ¢82=0.0: Linarne przyspieszanie/zwalnianie rampy
catkowania e 82 > 0.0: Przyspieszanie/zwalnianie rampy S
rampy S p nniejsze.
c86 Minimum 0.0 0.0 999 * Woybierz sygnat sprzezenia zwrotnego na C34
sprzezenia o Jesli sprzezenie zwrotne jest odwrotne, ustaw
zwrotnego c86>c87
c87 Maksimum 100 0.0 999
sprzezenia
zwrotnego
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d25 Ustawienia 5.0 0.0 {s} 999 | Ustawianie regulatora Pl
regulatora Pl
przyspieszanie/
zwalnianie
d3s Tryb regulatora 0 0 Plwytgczone
Pl 1 Pl wigczone: dziatanie normalne | Gdy sprzezenie zwrotne (zacisk 8) przekracza warto$¢
zadana, predkos¢ maleje
2 Pl wiagczone: dziatanie odwrotne | Gdy sprzezenie zwrotne (zacisk 8) przekracza warto$¢
zadana, predkos¢ rosnie
da6 Alarm 0.0 0.0 999 | Patrz C08ic17, wybor9i 10
minimalnego
sprzgzenia
zwrotnego
d47 Alarm 0.0 0.0 999
maksymalnego
sprzgzenia
zwrotnego
n20 stan LECOM 0 0 szybkie zatrzymanie
po zatgczeniu 1 zablokowane
n22 reakcja na brak 0 0 nie aktywny Wybierz reakcje dla tgcza szeregowego
komunikacji 1 kontrola blokady
przez tacze 2 szybkie zatrzymanie
szeregowe 3 TRIP btad FC3
n23 Czas reakcji dla 50 50 { p} 65535 | Ustaw dtugos$¢ czasu
btedu tacza
szeregowego
Parametryzacjadla;: ESMD___ W2SFA, ESMD_ __ C2YXA, ESMD_ __ C4TXA
Kod Mozliwe nastawy Wazne
Numer | Nazwa Lenze Wybor
C00 wprowadz 0 0 999 | Widzialne tylko, gdy hasto jest aktywne (zobacz C94)
hasto
co1 zrodto wartosci 0 0 wejscie analogowe(zacisk 8, Sterowanie = zaciski
zadanych patrz C34) Programowanie =klawiatura/ograniczony CAN open
Monitoring = CAN open
Rada: RPDO (Receive Process Data Object) nie
1 kod c40 dostepne w tym trybie
Sterowanie = zaciski
Programowanie = CAN open/klawiatura
2 CAN open Monitoring CAN open
Rada: Tylko warto$¢ zadana czestotliwosci RPDO
(Receive Process Data Object) dostepne w tym trybie
Sterowanie = CAN open
3 CAN open Programowanie = CAN open/klawiatura
Monitorong = CAN open
Cco2 Zatadowac¢ brak akcjitadowanie C02 = 1..4 moZliwe tylko z OFF lub Inh
ustawienia zakonczone C02 = 2:C11, C15= 60 Hz
Lenze zatadowac 50 Hz
ustawienia Lenze
zatadowac 60 Hz
ustawienia Lenze
zatadowa¢ ustawienia
OEM
przetéz
(mozliwe tylko w stanie OFF)
Uwaga! | C02 = 1 nadpisuje wszystkie ustawienia
Obwdéd TRIP moze by¢ uszkodzony! Sprawdz parametry CE1...CE3
Jesli EPM ktéra zawiera kompatybilne dane z poprzedniej wersji oprogramowania jest
zainstalowana to C02=4 konwertuje te dane do obecnej wersji.
CE1l Konfiguracja 1 1 uaktywni¢ statg wartos¢
wejscia zadang 1 (JOG1) Uaktywni¢ JOG3:
cyfrowego E1 2 uaktywni¢ statg warto$é oba zaciski = HIGH
zadang 2 (JOG2)
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3 hamowanie prgdem statym
(DCB)
4 kierunek obrotow

5 Quickstop

Patrz tez C36

LOW = obroty w prawo,
HIGH = obroty w lewo

Kontrolowane zwalnianie do zatrzymania,
LOW -aktywne
Ustaw zwalnianie w C13 lub c03

Boost

1 kwadratowa charakterystyka z
Auto-Boost

2 liniowa charakterystyka ze
statym podwyzszaniem Upn

3 kwadratowa charakterystyka ze
statym podwyzszaniem Upn

CE2 Konfiguracja 4 6 obroty w prawo (zabezpieczenie Obroty w prawo = LOW
wejscia przerwania obwodu) Obroty w lewo = LOW: Quickstop
cyfrowego E2 7 obroty w lewo (zabezpieczenie
przerwania obwodu)
8 UP (podnie$¢ warto$¢ zadang) UP = LOW a DOWN = LOW: Quickstop; uzy¢
9 DOWN (obnizy¢ warto$¢ zestyk rozwierny
zadang)
110 TRIP-Set LOW aktywne, wyzwala EEr
Rada: przy pomocy tego sygnatu mozna
podtgczy¢ termiczny zestyk rozwierny silnika
11 TRIP-Reset Patrz takze c70
CE3 Konfiguracja 3 1...11  (patrz powyzej) 1...11 konfiguruje zacisk E3 jako wejscie
wejscia 12...19 (zarezerwowane) 20...29 konfiguruje zacisk E3 zasilanym
cyfrowego E3 20 gotéw zewngtrznym zrédtem (PNP) 12 VDC/50 mA
21 btad
22 silnik pracuje
23 silnik pracuje — obroty w prawo
24 silnik pracuje — obroty w lewo
25 czestotliwos¢ wyjsciowa = 0 Hz
26 osiagnieta warto$¢ zadana czestotliwosci
27 przekroczony prég C17
28 osiagniety graniczny prad (silnikowy lub
generatorowy)
29 dynamiczne hamowanie
Rada:
Pojawi sie btad CFG, gdy:
o Ustawienia E1...E3 dubluja si¢ (kazde ustawienie moze by¢ uzyte tylko raz)
o Jedno wejscie jest ustawione na UP, a drugie nie jest ustawione na DOWN, lub odwrotnie
Cco8 Konfiguracja 1 Przekaznik jest wzbudzony, jedli:
wyjscia 0 gotowos¢ do pracy
przekaznika 1 btad
(zaciski K14 i 2 silnik pracuje
K12) 3 silnik pracuje / obroty w prawo
4 silnik pracuje / obroty w lewo
5 czestotliwos¢ wyjsciowa = OHz
6 osiggnieta warto$¢ zadana
czestotliwosci
7 przekroczony prég (C17)
8 osiggniety graniczny prad
(silnikowy lub generatorowy)
C10 Minimalna 0.0 0.0 {Hz} 240 | o Czestotliwos¢ wyjsciowa przy 0 % analogowej wartosci
czestotliwose zadanej
wyjsciowa « C10 nie dziata przy statych wartosciach zadanych i
wprowadzaniu wartoéci zadanych za pomocg c40
Ci1 maksymalna 50.0 7.5 {Hz} 240 | o Czestotliwo$¢ wyjsciowa przy 100 % analogowej
czestotliwose wartosci zadanej
wyjsciowa « C11 nigdy nie jest przekraczany
Uwaga! | Skonsultuj z producentem maszyny/silnika zanim zaczniesz operowac¢ powyzej czestotliwosci
znamionowej. Przekroczenie predko$ci silnika/maszyny moze spowodowaé uszkodzenie
urzgdzenia i/lub obrazenia personelu.
C12 czas 5.0 0.0 {s} 999 | «C12 = zmiana czestotliwosci 0 Hz...C11
przyspieszania *C13 = zmiana czestotliwosci C11...0 Hz
C13 | czas zwalniania 5.0 0.0 {s} 999 | eDla rampy S przyspieszanie zwalnianie, nastaw c82
Ci14 tryb pracy 2 0 liniowa charakterystyka z Auto- | eliniowa charakterystyka: dla standardowych zastosowan

e kwadratowa charakterystyka: dla wentylatoréw i pomp o
kwadratowej charakterystyce obcigzen

« Auto-Boost: napiecie wyj$ciowe zalezne od obcigzen,
tzn. praca z matymi stratami
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C15 [ U/ - punkt 50.0 | 25.0 {Hz} 999 U
zatamania W standardowych zastosowaniach 100%g— — —
charakterystyki ustawi¢ czestotliwosé
znamionowa silnika (patrz
tabliczka znamionowa) |
C16 podwyzszanie 40Ilub | O {%} 40.0
Unin 6.0 Ustawi¢ dopiero po uruchomieniu: I
(optymalizacja silnik powinien pracowac¢ jatowo C16
momentu mniej wigcej z czestotliwoscig I
obrotowego) poslizgu (k. 5 Hz); podwyzszy¢ 1,
C16 az prad silnika (C54) = 0.8 0 c15 f
pradu znamionowego silnika smdoo6
Cc17 prog 0.0 0.0 {Hz} 240 | Patrz C08ic17, wybor 7
czestotliwosci odniesienie: warto$¢ zadana
(Qmin)
C18 czestotliwose 2 0 4kHz e Gdy C18 wzrasta, hatas silnika maleje
prébkowania 1 6kHz o Obserwuj obnizanie w sekcji 2.2
2 8kHz « Automatyczne obnizanie do 4 kHz przy 1.2 X l,nam.
3  10kHz
c21 kompensacja 0.0 0.0 {%} 40.0 | Zmienia¢ C21, dopoki w zgdanym zakresie obrotéw,
poslizgu predko$¢ obrotowa pomiedzy pracg jatowg a max.
Obcigzeniem wiecej juz nie spada
C22 silnikowy prad 150 30 {%} 150 « Po osiggnigciu warto$ci granicznej czas
graniczny odniesienie: wyjsciowy prad przyspieszania wydtuza sig lub zmniejsza sig
znamionowy smd czestotliwo$¢ wyjsciowa
e Kiedy C90 = 2, max. Ustawienie to 180%
C24 Accel-boost 0.0 0.0 {%} 20.0 | Accel-boost jest tylko aktywny podczas przyspieszania
C34 konfiguracja 0 0 0..10V
wejscia 1 0..5V
analogowego 2 0..20mA
3 4..20mA
C36 napiecie 4.0 0.0 {%} 50.0 | Patrz CE1...CE3 oraz c06
hamowania Potwierdz mozliwo$¢ uzycia hamowania pradem statym w
pradem statym silniku
(DCB)
C37 stata wartos¢ 20.0 0.0 {Hz} 240
zadana 1
(JOG1)
C38 stata wartos¢ 30.0 0.0 {Hz} 240
zadana 2
(JOG2)
C39 stata wartos¢ 40.0 0.0 {Hz} 240
zadana 3
(JOG3)
C46 warto$¢ zadana 0.0 {Hz} 240 | Wyswietlacz: warto$¢ zadana przez CAN open, wejscie
czestotliwosci analogowe lub przy funkcji UP/DOWN
C50 czestotliwosé 0.0 {Hz} 240 | Wyswietlacz
wyjsciowa
C53 napigcie DC w 0.0 {%} 255 | Wyswietlacz
obwodzie pradu
statego
C54 prad silnika 0 {%} 255 | Wyswietlacz
c87 Predko$¢ 1390 | 300 {rpm} 65000 | Ustaw wg tabliczki znamionowej silnika
zZnamionowa
silnika
C89 Czestotliwosé 50 10 {Hz} 1000 | Ustaw wg tabliczki znamionowe;j silnika
znamionowa
silnika
C90 Wybor napiecia 0 Auto Automatyczne ustawie na Low (1) lub High (2) przy
zZnamionowego ponownym zatgczeniu, zalezy od napigcia wejsciowego
silnika 1Low Dla 200 V lub 400 V
2 High Dla 240 V lub 480 V
Rada:

Aby utatwi¢ parametryzacje, fabryczne ustawienia Lenze zalezg od modelu:
C90 = 1 dlamodeli 400/480 V
C90 = 2 dlamodeli 230/240 V
Po zrestartowaniu (C02 = 1), C90 = 0. Potwierdz wtasciwe ustawienia po nastepnym uruchomieniu.
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Co4 Hasto 0 0 999 | Jesli zakodowano warto$¢ inna niz 0 nalezy wprowadzi¢
uzytkownika zmiana z ,0” (brak hasta) warto$¢ | hasto w COO dla dalszego dostepu
zacznie sie od 763
C99 Wersja Wyswietlacz, format x.yz
software
c06 czas 0.0 0.0 {s} 999 | e Automatyczne hamowanie silnika ponizej 0.1 Hz za
utrzymywania pomocg pradu DC silnika przez caty czas utrzymywania
automat. 0.0 = nie aktywne (potem: U, V, W zablokowane)
hamowania 999 = ciggte hamowanie « Potwierdz mozliwo$é hamowania pradem statym w
pradem statym silniku
(Auto-DCB)
c08 Skalowanie 100 0.0 999 | Jezeli na zacisku 62 jest 10VDC odpowiada to ustawionej
wyjscia wartosci (patrz c11)
analogowego
cll Parametryzo- 0 0 brak Uzyj c08 do skalowania sygnatu
wanie wyjscia 1 czgstot.. wyjsciowa 0-10 VDC Przyktad:
analogowego 2 czestot. wyjéciowa 2-10 VDC c11=1ic08 =100:
(62) 3 obcigzenie 0-10 VDC Przy 50 Hz, zacisk 62 =5 VDC
4 obcigzenie 2-10 VDC Przy 100 Hz, zacisk 62 = 10 VDC
c20 wytgczanie It 100 30 {%} 100 | «Wyzwolenie btedu OC6, gdy prad silnika przekroczy c20
(kontrola 100% = wyjsciowy prad zbyt dtugo
termiczna znamionowy smd «Wiasciwe ustawienie = prad znamionowy z tabliczki/prad
silnika) wyjéciowy smd x 100%
¢ Przyktad: silnik = 6.4 [A], smd = 7.0 [A]; wiasciwa
nastawa = 91%
(6.4/7.0=0.91 x 100% = 91%)
Uwaga! | Maksymalna nastawa to prad znamionowy silnika (patrz na tabliczke znamionowg)
Brak catkowitego zabezpieczenia silnika!
c40 warto$¢ zadana 0.0 0.0 {Hz} 240 | Mozliwe tylko, jesli CO1 jest ustawione wtasciwie CO1 = 1
czestotliwosci
za pomocg
przyciskow:
A Y lub CAN
c42 warunek startu 1 0 Start po zamianie poziomu Patrz takze c70
(z zatgczonym LOW-HIGH na zacisku 28
zasilaniem) 1  Automatyczny start, jesli
zacisk 28 = HIGH
Uwaga! | Automatyczne startowanie/restartowanie mozne spowodowac uszkodzenie urzadzenia i/lub
obrazenia personelu.
Automatyczne startowanie/restartowanie powinno by¢ wykorzystywane tylko tam, gdzie
personel nie ma dostepu.
c60 Wybdr trybu dla 0 0 — tylko monitoring ¢60=1 mozna za pomocg A ¥ dostosowac wartos¢
c61 1- monitoring i edycja zadang c40 podczas monitorowania w c61
c6l Aktualny status/ komunikat statusu/btedu e Wyswietlacz
btad « Odnies¢ sie do sekji 5 dla wyjasnienia statusu btedu i
c62 Ostatni btgd . komunikatu btedu
c63 Przedostatni komunikat bigdu
btad
c70 konfiguracja 0 0 TRIP-Reset po zmianie
TRIP-Reset LOW-HIGH na zacisku 28
(kasowanie lub zatgczenia zasilania lub
btedu) po zmianie LOW-HIGH na
wejsciu cyfrowym ,TRIP-
Reset”
1 Auto-TRIP-Reset «Po uptywie czasu w c¢71 automatycznie kasuje wszystkie
btedy
* Wiecej niz 8 btedéw w ciggu 10 minut wyzwoli btad rSt
c71 zwtoka Auto- 0.0 0.0 {s} 60.0 | Patrz c70
TRIP-Reset
c78 licznik czasu wyswietlacz 0 ... 999 h: format xxx
pracy czas catkowity w stanie ,Start”
c79 licznik czasu wyswietlacz 1000 ... 9999 h: format x.xx (x 1000)
zatgczenia czas catkowity zasilania = zat.
zasilania 10000 ... 99999 h: format xx.x (x 1000)
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CAN szybkie uruchomienie

1. Podtacz zasilanie i ustaw h50 (adres CAN) i h51 (predkos¢ przesytu CAN) na odpowiednig wartosc¢.

2. Wytacz przemiennik i podtacz kabel komunikacyjny. Dla poprawnej komunikacji zacisk CAN_GND powinien
by¢ potaczony do uziemienia w sieci CAN. Jesli tylko dwa przewody sg uzywane (CAN_L i CAN_H) w sieci
to CAN_GND powinien zosta¢ potgczony z obudowag/uziemieniem.

3. Podtacz przemiennik

4. Uzyj oprogramowania Global Drive Control by skonfigurowa¢ wtasciwg operacje przemiennika.

Przyktad: Przemiennik nr 2 ma nadazac¢ za operacjami przemiennika nr 1 (start/stop, predkos$¢ itp.). Przemiennik nr 1 moze by¢
regulowany poprzez CAN open lub wejscia cyfrowe/analogowe.

Przemiennik nr 1 (konfiguracja) Przemiennik nr 2 (konfiguracja)
Kod Nazwa Ustawianie Kod Nazwa Ustawianie
h50 Adres CAN (ID) 1 Cco1 Zrédto danych 3 _kontrola CAN open
h51 Predko$¢ magistrali CAN | 5 500 kbps h50 Adres CAN (ID) 2
) 1 Slave z moZliwoscig I ] ) 5 500 kbps
h52 Uczestnik system bus autostartu h51 Predkos$¢ magistrali CAN
Kanat parametryzaciji 2 0 mozliwe z domys$inym ; 1 Slave z mozliwo$cig
h53 (SDO#2) COB ID h52 Uczestnik system bus autostartu
h84 TPDO#1 licznik 10 ms hs3 Kanat parametryzacji 2 1 mozliwe z prog. COB
wydarzenia (SDO#2) ID
3 Status przemiennika w 385
h86 | TPDO#1 mapping CO135 + warto$¢ h60 | RPDO#1 COB ID (h80 z przemiennika
bezwzgledna nri)
czestotliwosci zadanej
hea RPDO#1 licznik wydarzenia | 50 ms
— monitoring
hes RPDO#1 reakcja na czas 1 zablokowane
przerwy
1 CO0135 stowo +
) warto$¢
h66 RPDO#1 mapping bezwzgledna
czestotliwosci zadanej
5. Po parametryzaciji, zresetuj wezet uzywajgc parametru h58 lub odtgczajgc zasilanie.
6. Przemienniki zostaty skonfigurowane jak powyzej:

Przemiennik nr 2 podaza za operacjami przemiennika nr1 wigczajgc: stan blokowania, Quick Stop,
hamulec DC, wybér predkosci JOG, kierunek i predko$é pracy. Dla poprawy bezpieczenstwa przemiennik
nr 2 przejdzie w stan blokowania jesli nie otrzyma w ciggu 50 ms waznego PDO z przemiennika nr 1.

| Rozpoznawanie i usuwanie usterek dla wszystkich typéw smd

obwodzie posrednim

status przyczyna sposob usunigcia
p. aktualna czestotliwo$¢ naped pracuje bez zaktécen
50 wyjsciowa
OFF | Stop (wyjécia U, V,W sygnat LOW na zacisku 28 Ustawi¢ zacisk 28 na HIGH
zablokowane)
I nh Blokada (wyjscia U,V,W | kontroler jest ustawiony dla zdalnej klawiatury Zastartuj regulator przez CAN open (dla
zablokowane) lub tgcza szeregowego (zobacz C01) wersji z CAN)
Zastartuj regulator przez zdalng klawiature
lub tgcze szeregowe
StP Czestotliwosé warto$¢ zadana = 0 Hz Wprowadzi¢ warto$¢ zadang
wyjsciowa = 0 Hz Quickstop uaktywniony za pomocg wejscia Whytagczy¢ Quickstop
(wyjscia U, V, W cyfrowego lub tgcza szeregowego
zablokowane)
br Aktywne hamowanie hamowanie prgdem statym uaktywnione: Wytgczy¢é hamowanie prgdem statym
pradem statym * za pomocg wejscia cyfrowego * wejscie cyfrowe = LOW
e automatycznie * automatycznie, jesli mingt czas utrzymania c06
CL Osiggniety graniczny przecigzenie, ktére mozna wyregulowac Automatycznie (patrz C22)
prad
LU Za niskie napiecie w za niskie napiecie zasilania Sprawdzi¢ napigcie zasilania
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dEC | za wysokie napiecie w za krétki czas zwalniania (C13, c03) Automatycznie, jesli za wysokie napiecie < 1s,
obwodzie posrednim 0U, jesli za wysokie napiecie > 1's
przy zwalnianiu
(ostrzezenie)
nEd brak dostepu do kodu zmiana mozliwa tylko przy zablokowanym Ustaw zacisk 28na LOW lub zablokuj przez tgcze
regulatorze w OFF lub Inh szeregowe
rC klawiatura aktywna Usitowanie uzycia przyciskéw na froncie Przyciski na froncie kontrolera sg niedostepne,
kontrolera gdy klawiatura jest aktywna
usterka przyczyna sposéb usuniecia ”
cF dane na EPM niewazne | dane niewazne dla regulatora e uzy¢ EPM z waznymi danymi
CF btad w danych e wprowadzi¢ ustawienia Lenze
GF dane OEM niewazne
FI usterka w EPM brak EPM lub usterka Odtgczy¢ regulator od zasilania i wymieni¢ EPM
CFG | wejscia cyfrowe nie E1 ... E3 majg przyporzadkowane takie same Kazdy sygnat cyfrowy nalezy uzy¢ tylko jeden raz
jednoznacznie sygnaty cyfrowe
przyporzadkowane uzywac tylko ,UP” lub ,DOWN” Do drugiego zacisku nalezy przyporzagdkowaé
brakujacy sygnat cyfrowy
dF btagd hamowania rezystory hamujgce sg przegrzane Wydtuzy¢ czas hamowania
dynamicznego
EEr zewnetrzna usterka wejscie cyfrowe , TRIP-Set” jest uaktywnione Usung¢ zewnetrzng usterke
F2..FO | wewnetrzny biad Konieczna konsultacja z Lenze
FC3 | Btad komunikacji Przekroczenie czasu transmisji Sprawdz potaczenia tacza szeregowego
FC5 | Btad komunikacji Brak potgczenia z tgczem szeregowym Skontaktuj si¢ z Lenze
JFE Btad zdalnej klawiatury | Odtgczona klawiatura Sprawdz potgczenia zdalnej klawiatury
LC Zablokowany c42=0 Zmiana poziomu sygnatu LOW-HIGH na zacisku
automatyczny start 28
0C| | Zwarcie lub zwarcie Nalezy znalez¢ przyczyne zwarcia; skontrolowac
przecigzenie przewdd silnikowy
pojemnosciowy prad tadowania przewodu Zastosowac krétszy/o mniejszej pojemnosci kabel
silnikowego za wysoki silnikowy
ustawiono za krétki czas przyspieszania (C12, e wydtuzy¢ czas przyspieszania
c01) o sprawdzi¢ prawidtowos¢ doboru napedu
uszkodzony przewdd silnikowy Skontrolowa¢ okablowanie
zwarcie miedzyzwojowe w silniku Skontrolowac silnik
czeste i zbyt diugie przecigzenia Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ doboru napedu
0C2 | doziemienie faza silnika ma doziemienie Skontrolowac silnik/przewdd silnikowy
pojemnosciowy prad tadowania przewodu Zastosowac krétszy/o mniejszej pojemnosci kabel
silnikowego za wysoki silnikowy
0C6 | przecigzenie silnika silnik przecigzony termicznie na skutek np.: e sprawdzi¢ prawidtowos¢ doboru napedu
(przecigzenie 1 xt) ¢ niedopuszczalnego pradu ciggtego e skontrolowa¢ ustawienie c20
e czeste lub zbyt dtugie przyspieszanie
OH przekroczenie za ciepto wewnatrz regulatora napedu e zmniejszy¢ obcigzenie regulatora napedu
temperatury w e polepszy¢ chtodzenie
regulatorze napedu
ou za wysokie napigcie w Za wysokie napiecie zasilania Skontrolowa¢ napiecie zasilania
obwodzie posrednim Za krétki czas zwalniania lub silnik w trybie Wydtuzy¢ czas zwalniania lub uzy¢ opcji
generatorowym dynamicznego hamowania
petzajace zwarcie po stronie silnika Skontrolowac silnik/przewdd silnikowy (odtgczyé
silnik od regulatora napedu)
rSt btad przy Auto-TRIP- ponad 8 komunikatéw btedu w ciggu 10 minut W zaleznos$ci od komunikatu btedu
Reset
SdS | Utrata sygnatu Sygnat 4-20 mA jest ponizej 2 mA (C34 = 4) Sprawdz sygnat/potaczenie przewodow
zadawania 4-20mA
SF brak jednej fazy faza odtgczona Sprawdz zasilanie
1) Naped mozna ponownie uruchomi¢ po skasowaniu komunikatu btedu: patrz c70!
WEBSYSTEM ENGINEERING

26-700 Zwolen Aleja Jana Pawta Il 46 A
tel.(048) 383-01-44 - serwisowy 601.747.565
falowniki@ppp.pl
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